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Przeglad

) Ostrzezenie

Instrukcja ma zastosowanie wytacznie od wersji oprogramowania v0.9 wzwyz. Firma Inveo nie gwarantuje zgodnosci
informacji zawartych w niniejszym dokumencie z wcze$niejszymi wersjami oprogramowania.

Przeznaczenie urzadzenia

Urzadzenie Nano Analog Input PoE zostato zaprojektowane do przekazywania zmierzonych wartosci pradu lub
napiecia przez sie¢ LAN. Dzieki temu umozliwia monitorowanie tych parametrow w czasie rzeczywistym. Odczyty sg
dostepne przez wbudowang strone www oraz za pomocg protokotéw HTTP GET, Modbus TCP, SNMP i MQTT, co
zapewnia elastycznos¢ integracji z roznymi systemami.

Dodatkowo, obecnos¢ portu RS485 umozliwia komunikacije przy uzyciu protokotu Modbus RTU, rozszerzajgc tym
samym mozliwosci komunikacyjne urzadzenia.

Urzadzenie moze wysyta¢ stan przekroczenia wartosci do innych modutéw firmy Inveo, co pozwala na zdalne
sterowanie innymi urzgdzeniami w zaleznos$ci od zmierzonych parametréw, na przyktad zatgczanie przekaznikow w
przypadku przekroczenia ustalonych progéw.
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Budowa urzgdzenia

Dane techniczne

Parametr Wartosé

Zasilanie 10-24V DC: przez ztgcze roztgczne 3,5mm
PoE: 33-57V PoE IEEE 802.3af

Pob6r mocy 1,5W

Wejscia 2 wejscia analogowe
Odczyt z wejscia napieciowego lub prgdowego
Konfigurowane programowo
Czestotliwosé pomiaru: 4 Hz
Rozdzielczo$é przetwornika: 17 bit

Parametry wej$cia pradowego Zakres pomiarowy: 0-20mA lub 4-20mA
Maksymalny prad wejsciowy: 25mA
Impedancja wejs$ciowa: 1R
Btad pomiaru: <0,8%

Parametry wejscia napieciowego Zakres pomiarowy: 0-5V lub 0-10V
Maksymalne napiecie wejsciowe: 12V
Impedancja wejsciowa: 60k
Btad pomiaru: <0,5%

Komunikacja 1 port Ethernet 10Mbps Half Duplex, RJ45
1 port RS485, Modbus RTU
Predkos¢ transmisji: 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600bps
Parzystos$é: None, Odd, Even, Mark, Space, 2 Stops

Klasa obudowy IP30

Masa ok. 67¢g



Wymiary
74,6

66,9

¥

50,1

27,0

© Informacja

Wszystkie wymiary podane sa w milimetrach.




Cechy ogolne

Modut obstuguje nastepujgce typy czujnikow:
e Czujniki z wyjsciem napieciowym 0-5V,
e Czujniki z wyjsciem napieciowym 0-10V,
e Czujniki z wyjsciem prgdowym 4-20mA,
e Czujniki z wyjsciem prgdowym 0-20mA.

Uzytkownik moze konfigurowa¢ sposoéb przetworzenia zmierzonej wartosci przez uzycie funkcji konwersiji
zmierzonej wartosci (funkcja matematyczna), ustawienie zakresu czujnika i jednostki.

Komunikacja z modutem odbywa sie przez sie¢ LAN oraz RS485 (Modbus RTU).
Do dyspozycji sg nastepujgce mozliwosci komunikaciji:
o Wbudowany serwer www, przy uzyciu standardowej przegladarki internetowej (preferowane przegladarki to
Mozilla Firefox, Opera, Google Chrome),
e Programy linii polecen systemu Windows / Linux,
o Protokét HTTP
e Protokét Modbus TCP,
o Protokét Modbus RTU,

o Protokét SNMP,

» Wiasna aplikacja przez protokét TCP (udostepniony protokét),



o Protokdét MQTT (serwer Inveo).
Modut wyposazony zostat w wyswietlacz LED na ktérym wyswietla sie aktualnie zmierzona wartosc.

Opis zigcz modutu

RESET

| O

L]

o LAN - Podtagczenie sieci LAN oraz zasilania PoE IEEE 802.3af,

e RESET - Przycisk przeznaczony do witgczenia w module DHCP, sprawdzenia aktualnego adresu IP oraz
przywracania modutu do ustawien fabrycznych.

@ POWER
RS485 12-24vDC
A BG - ++ - + -
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 mA/V - Ztacze do podtaczenia czujnika (napieciowy/pradowy),

o RS485 - Ztgcze komunikacji Modbus RTU,

e POWER - Ztacze zasilania. Dodatkowe ztgcze zasilania uzywane w przypadku braku zasilania PoE.



Schemat podtaczenia czujnikéw

Czujnik z wyjsciem napieciowym:
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Czujnik z wyj$ciem pragdowym:

POWER
12-2avDC

[Tl

Sensor  * + Power
- - supply
@ POVYER
R5485 12-24VDC
ABG A T
Sensor  |F + Power
- - supply
Przetwarzanie sygnatu wejsciowego
Przeptyw sygnatu w urzadzeniu zostat przedstawiony na rysunku ponize;j.
Calculate
»0sVor [~ Real_Value ’—.:::m
g
rangeMinsoa C : - -
onversion Conversion Conversan :
Input rangeMaXioa - » Final_Value
re-offset multiplier -
calculate value P P final-offset
Sensor_Value
Scale100 Scale1000 Scale10000

(integer)

ADC_Value

(integer) (integer)



Napiecie lub prad czujnika (sygnat wejsciowy) jest przetworzony przez przetwornik A/C (ADC). Od tej pory sygnat w
urzadzeniu jest przetwarzany tylko cyfrowo.
Sygnat z przetwornika jest dostepny jako sygnat ADC_Value.

Real_Value - Jest zmierzong wartoscig prgdu lub napiecia w wybranej jednostce czujnika (V lub mA). Bedzie ona
taka sama jak zmierzona multimetrem.

Parametry rangeMin i rangeMax sg zakresem pomiarowym podtgczonego czujnika dla skrajnych wartosci
pomiarowych. Wartosci te sg brane do obliczen rzeczywistej mierzonej wielkosci fizyczne;.

Sygnat wejsciowy z uwzglednieniem zakresu jest udostepniony jako Sensor_Value

Np. jezeli podtgczony zostat do wejscia termometr z wyjsciem pragdowym 4-20mA i zakresem pomiarowym -50°C do
100°C, to wpisanie tych parametrow odpowiednio do rangeMin i rangeMax spowoduje podstawienie do
Sensor_Value: dla 4mA wartosci -50°C, a dla 20mA wartosci 100°C. Pozostate wartosci w przedziale sg
interpolowane.

Dodatkowo do dyspozycji uzytkownika jest dostepna funkcja liniowa Final_Value=a(Sensor_Value+c)*b do
koncowego przeliczenia wartosci Sensor_Value. Moze ona stuzy¢ np. do skalowania lub dodania offsetu do
wartosci zmierzonej. Obliczenie jest przeprowadzane wg wzoru:

Final_Value = Conversion_multiplier * (Sensor_Value + Conversion_pre-offset) + Conversion_final-offset

Zmienne konwersji sg liczbami rzeczywistymi (ze znakiem, utamkowe, catkowite, itp.).

Uzycie konwersji umozliwia np. odjecie od pomiaru -10, pomnozenia przez 0.01 (czyli dzielenia przez 100) celem
otrzymania wielkosci uzytecznej w koncowej aplikacji.

Wartos$¢ Final_Value jest widoczna na wyswietlaczu LED urzadzenia.

H Przyktad

Wartosé Sensor_Value z czujnika odlegtosci wynosi 2654 cm. Odlegtosé ta jest zawyzona o 10 cm, dodatkowo w
aplikacji wymaga sie, aby wartos¢ byta podana w calach. Aby uzyskac¢ taki wynik, nalezy ustawié¢ wspétczynniki:
Conversion_pre-offset = -10

Conversion_multiplier = 0.394 (1/2.54 = 0.394)

Conversion_final-offset = 0

Przy takich wspétczynnikach, wartos¢ Final_Value bedzie skorygowana o btad i podawana w calach.

Wartosci Scale10000, Scale1000 i Scale100 sg wielkosciami proporcjonalnymi do Real_Value w danym zakresie.
Np. przy wejsciu pragdowym dla 4mA Scale10000=0, a dla 20mA Scale10000=10000.

Wszystkie wartosci wynikowe dostepne sg przez protokét Modbus TCP, Modbus RTU, HTTP XML i inne.



Konfiguracja sieciowa
Przy pierwszym uruchomieniu, konieczne jest skonfigurowanie urzgdzenia. Mozna to zrobi¢ na dwa sposoby.

Najprostszg metodg jest skorzystanie z programu Discoverer firmy Inveo.

Zmiana adresu IP urzadzenia poprzez program Discoverer

« INVEOQ -Discoverer 3.47 - O *
DISCOVERER uDP  TCP HTTP KNX  MQTT

Interface: Broadcast ~ Discover Devices
IP Address Host Name MAC Address Maodel HV SV DHCP Remote Config  BootLoader Module Name
NANO L [Nano-0-1 DHCP
Change IP
Send Firmware
. Change Network Settings - [m} *
MAC:
P [192.168.22.23 |
MASK |255.255.255.0 |
GATEWAY | |
DNS1 | |
DNS2 | |
Host name [nano |
< >
Enable DHCP o
Filter by device name:
[ Only NEW Devices Enable Remote Config
Cancel | Change |

Po uruchomieniu programu Discoverer i wyszukaniu odpowiedniego urzadzenia nalezy:

1. Klikng¢ urzadzenie prawym przyciskiem myszy,

2. Wcisngc przycisk Change IP.
Po otwarciu okna dialogowego mozna:

o Ustawié¢ odpowiedni adres IP, maske, brame, DNS1/DNS2,

e Zmienié¢ nazwe Hosta.

@ Informacja

Urzadzenie zostanie skonfigurowane po nacisnieciu przycisku Change.

W przypadku wytaczonej opcji Remote Config (domysinie wtgczona) konieczne jest skonfigurowanie urzadzenia
poprzez zmiane podsieci komputera (Jak to zrobi¢ zostanie opisane nizej).

Aby wiaczy¢ opcje zdalnej konfiguracji:

1. Wejdz w zaktadke Administration,

2. Zaznacz opcje Enable Remote Config.



Enable Remote Metwork Config
| Enable TFTP Bootloader

: Save Config

¢ Wskazéwka

Po dokonaniu zmian, nalezy je zapisa¢ przyciskiem Save Config

Zmiana podsieci komputera do konfiguraciji

Przy konfiguracji urzadzenia z pominieciem aplikacji Discoverer nalezy najpierw zmieni¢ adres podsieci komputera
podtgczonego do tej same;j sieci.

Aby przejs¢ do konfiguracji sieci komputera, wykonaj jedng z ponizszych czynnosci:

» Nacisnij Win + R, wpisz ncpa.cpl, a nastepnie nacisnij Enter.

e Alternatywnie przejdz do:
Start — Panel Sterowania — Sie¢ i Internet — Centrum sieci i udostepniania — Zmien ustawienia karty
sieciowej.

Nastepnie:

1. Wybierz potaczenie sieciowe.
2. Kliknij je prawym przyciskiem myszy i wybierz Wiasciwosci.

3. Po wybraniu tej opcji pojawi sie ekran konfiguracji potgczenia sieciowego.



@ Wiasciweosci: Ethernet *

Sie¢  Udostepnianie

Polacz, uzywajac:
? Intel(R) Ethemet Connection () [219-LM

To polaczenie wykorzystuje nastepujgce skiladniki:

'?K]ient sieci Microsoft Networks ~
T VMware Bridge Protocal

’:]? Udostepnianie plikdw i drukanek w sieciach fimy Micro:
T Npcap Packet Driver (NPCAP)

’:Q Harmonogram pakietow QoS

8 Protokal intemetowy w wersji 4 (TCP/IPvd)
O . Protokal muttipleksera karty sieciowsj fimy Microsoft v
£ >

Zainstalyj... Odinstaluj Wiasciwosci
Cpis
Transmission Control Protocol/Intemet Protocol. Dormysiny

protokél dla sieci rozleghych umozliwiaigcy komunikacje
poltaczonych sieci rdznych typdw.

QK Anuluj

Nastepnie nalezy wybra¢ ustawienie Protokoét internetowy (TCP/IP) i wpisa¢ nastepujgce parametry:

Wiasciwosci: Protekdt internetowy w wersji 4 (TCP/IPwd) d
Oagdlne

Przy odpowiedniej konfiguragji sied mozesz automatycznie uzyskacd
niezbedne ustawienia protokoh IP. W przecwnym wypadku musisz
uzyskac ustawienia protokotu IP od administratora siedi.

(") Uzyska] adres IP automatycznie

(@) Uzyi nastepujacego adresu TP

Adres IP: |192.188 . 111. 1 |

Maska podsied: | 255.255.255. 0 |

Brama domysina: | . . . |

|Uzyskaj adres serwera DNS automatycznie

(®) Ui nastepujacych adresdw serwerdw DNS:

Preferowany serwer DNS: | . . . |

Alternatywny serwer DNS: | . . . |

O Sprawdz przy zakonczeniu poprawnosd

ustawien Zaawansowane. ..

Anl

@ |Infromacja

Po zaakceptowaniu ustawien przyciskiem OK nalezy uruchomié przegladarke internetowa i wpisa¢ adres:
192.168.111.15. (Domysiny uzytkownik i hasto: admin/admin00).

Konfiguracja ustawien sieciowych



W zaktadce Network jest mozliwo$¢ zmiany parametréw sieci LAN.

inveo &

| Home | channel | NWetwork = snmp
Network Configuration

This page allows the configuration of the device's network settings.

MAC Address: 00:00:00:00:00:00

Host Name: NANO

Enable DHCP

IP Address: 192.168.22.23
Gateway: 192.168.22.1

Subnet Mask: 2552552550
Primary DNS: 192.168.0.101

Secondary DNS: 0.0.0.0

Destination IP:  [192.168.0.91 |
Destination Port: |9TE1 |

MQTT Address: |mqtt. inveo.com.pl |
MQTT Port: 1883

: Save Config

im

1 20

[
]

Copynght Inveo s.c.
o Host Name - Nazwa NetBios,

o DHCP - Zataczenie klienta DHCP, zaznaczenie tego pola wymusza uzycie adresu przypisanego przez serwer
DHCPR,

o |P Address — Adres IP modutu,

o IP Mask — Maska podsieci,

» Gateway — Brama sieciowa,

o Subnet Mask — Maska podsieci IP,

o DNS1, DNS2 - Adresy serweréw DNS,

» Destination IP — Adres IP modutu, do ktérego majg by¢ przekazywane stany wejs¢ w przypadku komunikaciji
M2M,

« Destination Port — Port, na ktérym nastuchuje zdalne urzadzenie.



& Wskazéwka

Po dokonaniu zmian, nalezy je zapisa¢ przyciskiem Save Config

Ustawienia zabezpieczen i konfiguracji

W menu Administration mozna ustawi¢, ktére ustugi bedg aktywne w urzgdzeniu oraz zmieni¢ hasto dostepu.

1nve o ;% Inveo Nano PoE 5V:1.42

| Home | channel | Network | snmp | administration |
Administration

This page allows the configuration of the device's access settings.

Current Password: | |

New Password: | |

Re-type Password: | |

| Enable Program Access

(| Enable MODBUS TCP Protocol
(| Enable suMP

[] Enable Destination Client

| Enable MQTT Inveo [Show Infol

Enable Remote Metwork Config
[} Enable TFTP Bootloader

Save Config

Copynght © 2023 Inveo s.C.

Zmiana hasta:

Aby zmieni¢ hasto, wpisz aktualne hasto w polu Current Password. Nastepnie wprowadz nowe hasto w polach New
Password i Re-type Password, po czym zatwierdZ zmiany przyciskiem Save Config. Jesli chcesz usungé hasto,
pozostaw pola New Password puste.

Ustawienia ustug:
Urzadzenie pozwala na wybér dostepnych ustug. Aby aktywowac¢ dang ustuge, zaznacz pole wyboru obok jej nazwy.

» Enable Program Access — Dostep do urzadzenia przez program komputerowy (Windows, Linux) oraz protokét
TCP/IP dziatajgcy na porcie 9761,



o Enable MODBUS TCP Protocol — Wtgczenie serwera MODBUS TCP,

o Enable SNMP - Aktywacja obstugi protokotu SNMP,

« Enable Destination Client — Przekazywanie stanu wejs¢/wyjs¢ do innego modutu,

» Enable MQTT Inveo — Aktywacja protokotu MQTT,

» Enable Remote Network Config — Wigczenie zdalnej konfiguracji (program Discoverer),

o Enable TFTP Bootloader — Wigczenie bootloadera.

Ostrzezenie

Ze wzgledow bezpieczeristwa opcje TFTP Bootloader oraz Remote Network Config podczas normalnej pracy powinny
byé wytaczony. Zataczenie powinno nastapi¢ dopiero przed aktualizacja oprogramowania.

Komunikacja z modutem z zewnetrzne;j sieci

Jezeli modut znajduje sie w innej sieci LAN niz komputer tgczacy sie do niego, to wymagane jest przekierowanie
portow. Zaleznie od wykorzystywanej metody komunikacji z modutem, konieczne jest skontaktowanie sie z
Administratorem sieci i przekierowanie portow:

Obstuga przez strone WWW oraz protokot HTTP:
e Port TCP 80

Obstuga przez program komputerowy lub przez wtasng aplikacje:
e Port TCP 9761

Obstuga przez MODBUS TCP:
o Port TCP 502

Obstuga przez SNMP:

e Port UDP 161

Sprawdzenie adresu IP
Aby sprawdzi¢ aktualny adres IP urzgdzenia (tylko Nano PoE):

1. Nacisnij i przytrzymaj przycisk RESET do momentu wyswietlenia sie wszystkich 4 czesci adresu IP, np.: 192 168
111 15.

2. Zwolnij przycisk RESET.

DHCP
Aby wigczyé/wytgczyé obstuge DHCP nalezy:

1. Nacisna¢ przycisk RESET na czas pomiedzy 5 a 10 sekund.

2. Dioda zacznie mrugac¢ okoto 2 razy na sekunde (Nano), na wyswietlaczu pojawi sie napis dhcP (Nano PoE).



3. Zwolni¢ przycisk RESET.

Mozliwe jest takze wigczenie DHCP w konfiguracji sieci w zaktadce Network lub przez program Discoverer.



Funkcje modutu

Status urzadzenia

W zaktadce Home wyswietlane sg aktualne dane z czujnika.

inveo £

Model: Nano Analog

Firmware: 0.9

Administration

IP: 192.168.111.16

MAC: D8:80:39:D8:1D:2E

Home

www.inveo.com.pl

Name: Location 1A

Name Value Description
Sensor Name Sensor 1
Final Value 60.18 cm Final user value
Sensor Value .60 Measured value
Real Value 4,954mA Voltage/Current real value
Alarm State oK

Copyright © 2017 Inveo s.c. Web:1.04

Pole Sensor Name jest nazwg czujnika edytowang w zaktadce Input.
Alarm State informuje o przekroczeniu ustawionych progéw alarmowych.

Konfiguracja wejscia analogowego

W zaktadce Input konfiguruje sie typ wejscia oraz sposéb konwersji sygnatu.

zapoznanie sie z rozdziatem Przetwarzanie sygnatu wejsciowego.

Przed konfiguracjg zalecane jest




Input Configuration

Input Setup

Name Value Description

Input Name Sensor 1 0..15 characters

[ See User Manual for
Type 4-20mA ¥ | additional external
connections

Range Min 0.000 Sensor value for min range

Range Max 10.000 Sensor value for max range

Scaling Conversion [final = a(input+c) + b]

Name Value Description
Conversion Pre-Offset (c) 0.0 Value added to input value
Conversion Multiplier (a) 100.00 g;{:gﬂler factor (after pre-
Conversion Final-Offset (b) _D,U Eglltlleeladded to multiplied
Unit :cm ‘ 0..3 characters

 Input Name - Nazwa czujnika (nie urzadzenia) nadana przez uzytkownika,
» Typ wejscia ustawiany jest w polu Type. Do wyboru sg nastepujace opcje:
o 4-20mA,
e 0-20mA,
o 0-5V,
e 0-10V.
» Range Min i Range Max okreslajg zakres czujnika dla zakresu pomiarowego wejscia,

« Pola Conversion okreslajg parametry funkcji konwersji zmierzonej wartosci (Sensor_Value) do wartosci
konicowej (Final_Value),

» Pole Unit umozliwia dodanie jednostki do wartosci koficowej mierzonego sygnatu.




Ustawienie alarmoéw

Urzadzenie moze poréwnywac mierzong wartos¢ z progami ustawionymi przez uzytkownika. Wykrycie

przekroczenia wartosci jest traktowane jako alarm. Stan alarmu dostepny jest jako wirtualne wejscie i dostepny jest
przez wiekszos¢ protokotdw.

Name Value Description
Alarm Low Value 0.0 0.0 format
Alarm High Value 0.0 0.0 format
Alarm mode | Disabled v ‘

Client Setup

Name

Value

Description

Client Mode

‘Off

d

Select destintation channel in 1
to 1 TCP connection

Alarm moze by¢ skonfigurowany dla nastepujgcych przekroczen (Alarm Mode):

» Disabled - Alarm wytgczony,

e Low - Alarm aktywny, jesli wartos¢ zmierzona jest mniejsza od wartosci ustawionej w polu Alarm Low Value,

» High - Alarm aktywny, jesli warto$¢ zmierzona jest wieksza od wartosci ustawionej w polu Alarm High Value,

e Low + High — Alarm aktywny, jesli warto$¢ zmierzona jest wieksza od wartosci w polu Alarm High Value lub

mniejsza od Alarm Low Value.

Wystgpienie stanu alarmowego sygnalizowane miganiem wyswietlacza LED oraz w zasobie status.xml
http://192.168.111.15/status.xml aktywowane zostaje wirtualne wyjscie 1 ( <on>00000001</0n> ).

<response>

<prod_name>Nano-AN</prod_name>

<sv>0.9</sv>

<mac>00:00:00:00:00:00</mac>
<0n>00000001</on>
<valFinal>2.49</valFinal>
<unitFinal>m</unitFinal>
<valSensor>2.49</valSensor>
<unitSensor>mA</unitSensor>
<inputType>0</inputType>
<valScale10000>2338</valScale10000>
<valScale10080>233</valScale1000>
<valScale1006>23</valScale100>
<iu>7.735</iu>

</response>




Jezeli zostata skonfigurowana ustuga SNMP modut moze wystaé¢ TRAP na wybrany adres IP.

Ustawienia ustug

Urzadzenie umozliwia wybdr jakie ustugi majg by¢ dostepne. Zaznaczenie pola wyboru obok nazwy ustugi aktywuje

wybrang ustuge.

Services

Name Value Description

Enable Program Access L %’i:geceodnendegt‘,iro.::f.:ljre' and 1to1l

Enable MODBUS TCP L

Enable MODBUS RTU (|

Enable SNMP L]
Allow module to send data to

Enable Destination Client L other device (1 to 1 TCP
connection)

EnableMQTT Client LJ [Show Info]

Enable Remote Network Config 4

Enable TFTP Bootloader

Allow remote upgrade firmware
by TFTP. For safety reasons, the
option should be disabled.

« Enable Program Access — Ustuga dostepu przez program komputerowy (Windows, Linux) oraz protokét TCP/IP

dziatajgcy na porcie 9761,

o Enable Modbus TCP — Zatgczenie Modbus TCP,

« Enable Modbus RTU - Zatgczenie Modbus RTU (RS485),

» Enable SNMP - Zatagczenie obstugi protokotu SNMP,

« Enable Destination Client — Ustuga tgczenia ze zdalnym hostem,

o Enable MQTT Inveo — Ustuga wysytajgca dane do chmury INVEO MQTT,

« Enable Remote Network Config — Ustuga zdalnej zmiany ustawien sieciowych przez program INVEO Discoverer,

« Enable TFTP Bootloader — Wigczenie bootloader’a.




& Wskazéwka

Ze wzgledow bezpieczenstwa opcje TFTP Bootloader oraz Remote Network Config podczas normalnej pracy powinny
by¢é wylaczone. Zataczenie powinno nastapi¢ dopiero przed aktualizacjg oprogramowania.

Destination Client (M2M)

Urzadzenia Inveo, takie jak LanTick, Nano Temperature Sensor, Nano Digital Input, Nano Relay Output i inne, moga
przesyta¢ dane do serwera lub innego modutu z wyj$ciami za pomocg protokotéw TCP lub UDP. Dzieki temu zdalny
modut moze na biezgco reagowac na aktywacje kanatu, a takze wigczacé lub wytgcza¢ wyjscia przekaznikowe.
Wiadomosci sg wysytane przy kazdej zmianie stanu oraz dodatkowo co 5 sekund.

Konfiguracja dla Modutéw Odbierajacych Wiadomosci (Urzadzenia Docelowe):

Krok 1: Wiaczanie ustugi Przejdz do zaktadki Administration, zaznacz opcje Enable Program access, a nastepnie
kliknij przycisk Save Config, aby zapisa¢ ustawienia.

Konfiguracja dla Modutéw Wysytajacych Wiadomosci (stan alarmowy, status wyjscia itp.):
Krok 1: Wtaczanie Klienta Docelowego

Przejdz do zaktadki Administration, zaznacz opcje Enable Destination Client, a nastepnie kliknij przycisk Save
Config, aby aktywowac ustuge.

Krok 2: Ustawienia Sieciowe
W zaktadce Network uzupetnij nastepujace pola:

o Destination IP — Wprowadz adres IP urzadzenia docelowego lub serwera,
e Destination Port — Numer portu, na ktérym nastuchuje urzadzenie zdalne, domyslinie 9761.

Krok 3: Nastepnie w zaktadce Input nalezy wybraé, ktére wyjscie w urzadzeniu oddalonym ma zosta¢ wigczone lub
wybrac jakie informacje majg zosta¢ wystane na serwer w momencie aktywacji stanu alarmowego.

Do wyboru sg nastepujace pola:

« Off

o Dest: 1..8 — Wysytanie ramek TCP w formacie #1
Dodatkowo format ten jest zgodny z innymi urzagdzeniami firmy Inveo, dzieki czemu modut moze samoczynnie
wigczac wyjscie przekaznikowe w innym module posiadajgcym wyjscia w momencie aktywaciji alarmu,
natomiast wytgcza¢ w momencie przejscia w tryb normalnej pracy. Mozna to wykorzysta¢ np. do sterowania
wentylatorem lub grzatka,

o Status — Wysytanie ramek TCP w formacie #2,

o MAC+Status — Wysytanie ramek TCP w formacie #3.



Client Setup

Name Value Description

| Dest 1 v Select destintation channel in 1

Client Mode to 1 TCP connection

Formaty ramek TCP (Destination Client)
Format 1:

Ramka w formacie #1 jest wysytana w postaci binarnej. Przyktadowa ramka TCP wysytana przy aktywnym alarmie i
ustawionym Dest:5:

SOF CMD CH F_ID ALARM IALARM Val0 (LSB) Val1

OxO0F 0x01 0x04 OxFF 0x01 OxFE OxO0F 0x00

Przyktadowa ramka TCP wysytana przy nieaktywnym alarmie i ustawionym Dest:5:

SOF CMD CH F_ID ALARM IALARM Valo (LSB) Val1

0x0F 0x01 0x04 OxFF 0x00 OxFF 0x0F 0x00

Wartosci Val0-Val3 to 32-bitowa wartos$¢ Final_Val pomnozona * 1000.

Obliczanie CRC:

CRC = (BYTE) SUMA (SOF+CMD+CH+F_ID+ALARM+!ALARM+Val@ (LSB)+Vall+Val2+Val3 (MSB))
Format 2:

Ramka w formacie #2 jest wysytana w postaci ciggu znakéw (STRING).
<ALARM>[SPACJA]<Final_Val>

e ALARM - Wartos¢ 1 oznacza alarm aktywny, 0 oznacza alarm nieaktywny,

¢ Final_Val — Warto$¢ Final_Val.

Wartosé w HEX STRING

30203339 2E35 039.5

Format 3:

Ramka w formacie #3 jest wysytana w postaci ciggu znakéw (STRING).

<MAC>[SPACJA]<ALARM>[SPACJA]<Final_Val>



e MAC - Adres sieciowy modutu,
e ALARM - Wartos¢ 1 oznacza alarm aktywny, 0 oznacza alarm nieaktywny,

¢ Final_Val — Warto$¢ Final_Val.

Wartosé w HEX STRING

35343130454336353530323120302034362E39 5410EC655021 0 46.9

Ramke TCP mozna obstuzy¢ za pomocg wtasnego oprogramowania.

Przyktad zastosowania polecenia netcat dla systemu Linux:

Format 1:




Konfiguracja SNMP

Modut jest wyposazony w serwer SNMP v2c, ktory umozliwia zdalny odczyt aktualnie zmierzonej wartosci. Aby
wigczy¢ funkcje SNMP, przejdz do zaktadki Administration i zaznacz opcje Enable SNMP.

Konfiguracja znajduje sie w zaktadce SNMP:

Home .

— SNMP Configuration

Network Configuration for SNMP agent

SNMP

Administration Community settings

Name Value Description

Read Community public 0..15 characters
Write Community private _ 0..15 characters

Enable Trap 1 (|

Trap IP Address 1 0.0.0.0

Enable Trap 2 (I}

Trap IP Address 2 0.0.0.0

Download MIB file

Protokdt SNMP pozwala na odczyt aktualnego stanu wejsé modutu. Aby skorzystac¢ z tej funkcji, musisz najpierw
pobra¢ plik MIB, ktory opisuje strukture danych. W tym celu kliknij prawym przyciskiem myszy na link Download MIB
file, a nastepnie wybierz opcje Zapisz link jako. Pobrany plik MIB zataduj do programu MIB Browser.

W tabeli ponizej znajduja sie podstawowe parametry, ktére mozna odczyta¢ z modutu:

Nazwa Format oID

Final_val STRING .1.3.6.1.4.1.42814.14.3.5.1.0
Final_Val (cze$¢ catkowita) INTEGER .1.3.6.1.4.1.42814.14.3.5.2.0
Final_Val x10 INTEGER .1.3.6.1.4.1.42814.14.3.5.3.0
Alarm nieaktywny INTEGER .1.3.6.1.4.1.42814.14.3.1.1.0

Modut ma réwniez mozliwos¢ wysytania komunikatéw TRAP przy wystgpieniu alarmu. Aby skonfigurowaé docelowe
adresy IP dla tych komunikatéw, wpisz je w pola Trap IP Address 1 oraz Trap IP Address 2.



Program sterujacy z linii komend Windows

W przypadku sterowania z linii komend mozna wykorzysta¢ program cURL. W pierwszej kolejnosci nalezy wigczyé
ustuge Program Access w zaktadce Administration.



§ Przykiad

Odczytanie stanu wejscia, modut ma adres 192.168.0.231:
Dostep do zasobu stat.php wymaga wprowadzenia autoryzacji. W takiej sytuacji komende poprzedzamy -u
login:has1o. curl —u admin:admin®® http://192.168.0.231/stat.php

W odpowiedzi urzgzenie przesle nastepujgce informacje:

<response>
<prod_name>Nano-AN</prod_name>
<sv>0.9</sv>
<mac>00:00:00:00:00:00</mac>
<0n>00000001</0on>
<valFinal>61.01</valFinal>
<unitFinal>cm</unitFinal>
<valSensor>.61</valSensor>
<unitSensor>mA</unitSensor>
<inputType>0</inputType>
<valScale10000>610</valScale10000>
<valScale1000>61</valScale1000>
<valScale100>6</valScale100>
<iu>4.968</iu>

</response>

Sekcja

<prod_name>Nano-TC</prod_name>

<sv>0.9</sv>

<mac>00:00:00:00:00:00</mac>

<0n>00000000</on>

<valFinal>61.081</valFinal>

<unitFinal>cm</unitFinal>

<valSensor>.61</valSensor>

<unitSensor>mA</unitSensor>

<inputType>0</inputType>

<valScale10000>610</valScale10000>

<valScale10006>610</valScale1000>

Opis

Typ modutu

Wersja oprogramowania

Adres sieciowy modutu

Stan wyj$¢ wirtualnych:
00000001 oznacza stan alarmu

Wartos¢ finalna pomiaru (Final_Value)

Jednostka

Warto$¢ zmierzona z sensora (Sensor_Value)

Jednostka pomiaru

Typ wejscia 0:4-20mA, 1:0-20mA, 2:0-10V, 3:0-5V

Warto$¢ zmierzona w skali 0-10000

Wartos¢ zmierzona w skali 0-1000




<valScale100>610</valScale100> Wartos¢ zmierzona w skali 0-100

<iu>4.968</iu> Warto$¢ zmierzona pradu lub napiecia (Real_Value)

Program sterujacy Linux

W programie Linux mozna wykorzysta¢ program cURL:

¢ Wskazéwka

Dostep do zasobu stat.php wymaga wprowadzenia autoryzacji.
Dostep do zasobéw status.xml nie wymaga autoryzaciji.

curl "http://192.168.111.15/temp1.txt" -w "\n"

2P 1921680101 - PuTTY -

Komunikacja z modutem przez protokét Modbus

Urzadzenie obstuguje protokoty Modbus RTU i Modbus TCP. Serwer Modbus TCP jest dostepny przez sie¢ LAN i
nastuchuje na porcie 502.
Modbus RTU jest dostepny przez port RS485.

Konfiguracja Modbus jest dostepna przez zaktadke Administration:



Mame Value Description

Is needed by TCPrel and 1 to 1

Enable Program Access L TCP connection.

Enable MODBUS TCP L
Enable MODBUS RTU L
Enable SNMP +

Allow module to send data to
Enable Destination Client other device (1 to 1 TCP
connection)

EnableMQTT Client [Show Info]

Enable Remote Network Config

Allow remote upgrade firmware
by TFTP. For safety reasons, the
option should be disabled.

RS485 Parameters (Modbus RTU)

Enable TFTP Bootloader

%

Name Value Description
PDU 1
Baudrate B'E[lﬂ'—"' bp=s
Parity Mone v |
Mame Value Description
Long (32bit) byte order W
Float byte order W

Aby wiaczy¢ protokoét Modbus nalezy zaznaczy¢ pole Enable Modbus TCP lub Enable Modbus RTU.
Konfiguracja portu RS485:

o PDU - Adres urzadzenia,
o Baudrate — Ustawienie predkosc¢ transmisji: 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600 bps,

 Parity — Parzystos$¢: None, Odd, Even, Mark, Space, 2 Stops.

Kolejnos¢ bajtow dla typow Long i Float



Dla umozliwienia pracy z mniej standardowymi urzadzeniami nadrzednymi Modbus, modut zostat wyposazony w

konfiguracje sposobu reprezentacji wartosci 32-bitowych.

Wartosci 32-bitowe sg odczytywane jako 2 nastepujgce po sobie rejestry (HoldingRegisters) ktére sg 16 bitowe.

Kazdy rejestr 16-bitowy sktada sie z 2 bajtow.

Urzadzenia istniejgce na rynku w rézny sposob interpretujg takie 4-bajtowe liczby.
Czasem istnieje koniecznosé zamiany kolejnosci bajtéw w wartosci 32-bitowe;j.

Nano Analog umozliwia 4 tryby zamiany (czyli wszystkie mozliwe) osobno dla wartosci typu Long (catkowitych) i

Float (zmiennoprzecinkowych).

Przyktadowo dla wartosci Long liczba dziesietna 512002 ma wartos¢ szesnastkowg 00 07 DO 02.

Reprezentacja liczby w roznych formatach bedzie wygladata nastepujaco:

Kolejnosé A B

ABCD 00 07
CD AB D2 02
DC BA 02 D2
BA DC 07 00

Najczesciej spotykane sg tryby AB CD i CD AB.
Urzadzenie obstuguje nastepujgce funkcje Modbus:

e 0x01 Read Coils

e 0x03 Read Holding Register
e 0x06 Write Single Register
o 0xOF Write Multiple Coils

e 0x10 Write Multiple Registers

Adresacja Coils

Nr rejestru Nazwa R/W

1 Alarm R

D2

07

00

02

Opis

02

00

07

D2

HoldingRegister

0007

D202

02D2

0700

Flaga alarmu (1 - alarm, 0 - brak alarmu)

HoldingRegister
+1

D202

0700

0007

02D2



Adresacja Holding Registers

Wartosci catkowite 16-bit:

Nr rejestru

Nazwa

Final_value

Final_value x 10

Real_Value x1000

Scale10000

Scale1000

Scale100

Wartosci typu Long (32-bit):

Nr rejestru

10

11

12

13

14

15

16

17

Nazwa

ADC_Value

Final_Value x1000

Sensor_Value x1000

Real_Value x1000

R/W

R/W

Opis

Warto$¢ finalna, czesc¢ dziesietna

Wartos¢ finalna x10

Zmierzona wielko$¢ z wejscia (0-20mA, 0-10V) x1000

Sygnat wejsciowy skalowany do wartosci 0-10000

Sygnat wejsciowy skalowany do wartosci 0-1000

Sygnat wejsciowy skalowany do wartosci 0-100

Opis

Wartos¢ z przetwornika

Warto$é finalna x 1000

Wartosé z sensora x 1000

Zmierzona wielko$¢ z wejscia (0-20mA, 0-10V) x1000



Wartosci typu Float (32-bit):

Nr rejestru Nazwa R/W Opis

10 ADC_Value R Wartos$¢ z przetwornika

11

12 Final_Value x1000 R Wartos¢ finalna x 1000

13

14 Sensor_Value x1000 R Wartos¢ z sensora x 1000

15

16 Real_Value x1000 R Zmierzona wielko$¢ z wejscia (0-20mA, 0-10V) x1000
17

Komunikacja przez protokét MQTT Inveo

Jezeli w menu Administration zostata aktywowana ustuga MQTT Inveo to modut wysyta na serwer
mgqtt.inveo.com.pl zmierzong warto$¢ co 1 minute oraz dodatkowo przy kazdej jej zmianie.

Oprécz domysinego brokera MQTT Inveo, uzytkownik moze wprowadzi¢ adres wtasnego serwera MQTT do celéw
monitoringu wartosci odczytanych przez wejscie analogowe.

Konfiguracja:

Zatgcz opcje MQTT zaznaczajagc opcje Enable MQTT Inveo w zaktadce Administration. W zaktadce Network,
wprowadz adres brokera MQTT oraz port:

MQTT Address: |rnqtt. inveo.com.pl |
MQTT Port: 11883 |

| Save Config

Konfiguracja aplikacji — klient MQTT:

e Address: mqtt.inveo.com.pl
e Port: 1883

« User name: nanouser

» User password: nanouser

e Topic: /nanoA/<MAC>



Po kliknieciu [Show Info] wyswietlg sie ustawienia dla klienta MQTT:

EnableMQTT Client

Show Info]

MQTT Client
onfiguration:

Server: mgtt.inveo.com.p
Port: 1883

Username: nanouser
PESSWDI"d: nanouser
Topic:
fnanoA/d88039d81d2e/

Istnieje wiele aplikacji na Android, I0S lub PC ktére moga wyswietli¢ dane przesytane przez modut.

Sterowanie przez protokot HTTP

Moduty majg mozliwos¢ pobierania danych za pomoca protokotu HTTP GET.

e status.xml — Zaséb zawierajgcy podstawowe informacje o module,

e value.txt — Warto$¢ koncowa (Final_Value) przedstawiona w formie tekstowej.

Aby odczytac¢ aktualny stan modutu mozna w przegladarce internetowej odwotac¢ sie do zasobu np.

http://192.168.111.15/status.xml . Modut w pliku XML wypisze wszystkie istotne informacje:

<response>

<prod_name>Nano-AN</prod_name>

<sv>0.9</sv>
<mac>00:00:00:00:00:00</mac>
<0n>00000001</on>
<valFinal>61.01</valFinal>
<unitFinal>cm</unitFinal>
<valSensor>.61</valSensor>
<unitSensor>mA</unitSensor>
<inputType>0</inputType>

<valScale10000>610</valScale10000>
<valScale10006>61</valScale16000>

<valScale100>6</valScale100>
<iu>4.968</iu>
</response>

Sekcja

<prod_name>Nano-TC</prod_name>

<sv>0.9</sv>

<mac>00:00:00:00:00:00</mac>

Opis

Typ modutu

Wersja oprogramowania

Adres sieciowy modutu




<on>000800000</on> Stan wyj$¢ wirtualnych:
00000001 oznacza stan alarmu

<valFinal>61.81</valFinal> Warto$¢ finalna pomiaru (Final_Value)
<unitFinal>cm</unitFinal> Jednostka

<valSensor>.61</valSensor> Warto$¢ zmierzona z sensora (Sensor_Value)
<unitSensor>mA</unitSensor> Jednostka pomiaru

<inputType>0</inputType> Typ wejscia 0:4-20mA, 1:0-20mA, 2:0-10V, 3:0-5V
<valScale10000>610</valScale10000> Wartos$¢ zmierzona w skali 0-10000
<valScale1080>610</valScale1000> Warto$¢ zmierzona w skali 0-1000
<valScale100>610</valScale100> Wartos¢ zmierzona w skali 0-100

<iu>4.968</iu> Warto$¢ zmierzona pradu lub napiecia (Real_Value)

Przyktad odczytu zmierzonej wartosci poleceniem CURL

Dostep do zasobdw status.xml oraz value.txt nie wymaga autoryzacji. Odczytanie wartosci z zasobu

value.txt:

curl "http://192.168.111.15/value.txt" -w "\n"

Odczytanie wartosci Final_Value z pliku status.xml:

curl "http://192.168.111.15/status.xml" -w "\n" 2>/dev/null | grep 'valFinal' | awk -F "[><]"
"/valFinal/{print $3}'




Opis protokotu komunikacji TCP

Ramka danych komunikacji Nano Analog:

Nazwa Nr bajtu 1 2
komendy
Nazwa SOF CMD
bajtu
Odczyt dec 15 13
temperatury
hex 0x0F 0x0D

Modut standardowo nastuchuje na porcie TCP 9761.

Odczytanie aktualnej wartosci z Nano Analog:

SOF CMD CH D1

Ox0F 0x0D 0x00 0x00

CRC = (BYTE) SUMA (SOF+CMD+CH+D1..D7)

3 4
Channel Data1
0 X
0x00 X

D2 D3
0x00 0x00

Polecenie zwrdci 4 bajty (aktualna temperatura) + CRC (suma poprzednich 4 bajtow).

Data2

D4

0x00

Data

D5

0x00



Ustawienia fabryczne
Aby przywroci¢ ustawienia fabryczne urzadzenia nalezy:

o Wigczy¢ urzadzenie,
» Nacisna¢ przycisk RESET na czas pomiedzy 10 a 15 sekund,

» Dioda TAG zacznie mrugac okoto 4 razy na sekunde (Nano, Nano RFID PoE), na wyswietlaczu pojawi sie napis
rst (Nano In/Out/Temp PoE),

e Zwolni¢ przycisk RESET.

Po wykonaniu powyzszych czynnosci urzadzenie ustawi nastepujgce parametry:

e AdresIP:192.168.111.15
» Maska IP: 255.255.255.0
e Uzytkownik: admin

o Hasto: admin00



Gwarancja i odpowiedzialnos¢ producenta

Ostrzezenie

Producent udziela dwuletniej gwarancji na urzadzenie oraz zapewnia serwis pogwarancyjny przez okres 10 lat od daty
wprowadzenia urzadzenia na rynek. Gwarancja obejmuje wszystkie wady materiatowe i produkcyjne

Producent zobowiagzuje sie do przestrzegania umowy gwarancyjnej, jezeli spetnione sg nastepujace warunki:

« Wszystkie naprawy, zmiany, rozszerzenia oraz kalibracje urzadzenia wykonywane sg przez producenta lub
autoryzowany serwis,
» Sieciowa instalacja zasilajgca spetnia warunki obowigzujgcych w tym wzgledzie norm,
» Urzadzenie obstugiwane jest zgodnie z zaleceniami przedstawionymi w niniejszej Instrukcji,
o Urzadzenie uzywane jest zgodnie z przeznaczeniem.
Producent nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za konsekwencje wynikte z nieprawidtowej instalaciji, niewtasciwego

uzytkowania urzadzenia, nieprzestrzegania instrukcji obstugi oraz przeprowadzania napraw przez osoby
nieposiadajgce uprawnien.

Ostrzezenie

W urzadzeniu nie ma zadnych czesci, ktére wolno uzytkownikowi samodzielnie wymieniac¢.

Warunki przechowywania, pracy i transportu

Urzadzenie powinno by¢ przechowywane w pomieszczeniach zamknietych, w ktérych atmosfera jest wolna od par i
srodkow zracych oraz:

o Temperatura otoczenia od -30°C do +60°C,
o Wilgotnos$¢ od 25% do 90% (niedopuszczalne skroplenia),

 Cisnienie atmosferyczne 700 do 1060 hPa.
Urzadzenie przeznaczone jest do pracy w nastepujacych warunkach:

o Temperatura otoczenia od -10°C do +55°C,
e Wilgotnos¢ od 30% do 75%,

 Cisnienie atmosferyczne 700 do 1060 hPa.
Zalecane warunki transportu:

o Temperatura otoczenia od -40°C do +85°C,
e Wilgotnos¢ od 5% do 95%,

o Cisnienie atmosferyczne 700 do 1060 hPa.



Instalacja i uzytkowanie urzadzenia:

e Modut powinien by¢ obstugiwany zgodnie z zaleceniami przedstawionymi w dalszej czesci instrukcji.

Utylizacja i likwidacja

W przypadkuy, kiedy niezbedna staje sie likwidacja urzadzenia (np. po uptywie czasu jego uzytkowania), nalezy
zwréci¢ sie do producenta lub przedstawiciela producenta, ktérzy zobowigzani sg do wtasciwej reakciji, tzn. odbioru
urzadzenia od uzytkownika. Uzytkownik moze sie réwniez zwrdci¢ do firm zajmujacych sie utylizacjg i/lub likwidacja
urzadzen elektrycznych lub sprzetu komputerowego. W zadnym wypadku nie nalezy umieszczaé urzadzenia wraz z
innymi odpadkami.



