Inveo Sp. z 0.0.

Lantick (wszystkie wersje)

Instrukcja Obstugi




Przeglad

) Ostrzezenie

Instrukcja ma zastosowanie wytacznie od wersji oprogramowania v4.24 wzwyz. Firma Inveo nie gwarantuje

zgodnosci informacji zawartych w niniejszym dokumencie z wcze$niejszymi wersjami oprogramowania.
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Przeznaczenie urzadzenia

Urzadzenia Lantick to wszechstronne rozwigzania do sterowania obwodami elektrycznymi, tgczgce funkcije
sterowania wyj$ciami (przekazniki lub High-Side Power Switch) z obstugg wejs¢ cyfrowych (bezpotencjatowych lub

napieciowych). Dodatkowo wej$cia mogg dziata¢ w trybie zliczania impulséw, co poszerza mozliwosci ich
zastosowania.

Dzieki komunikacji przez sie¢ LAN, Lantick umozliwia zdalne sterowanie i monitorowanie stanu urzgdzenia. Rozne
modele Lantick oferujg rézne konfiguracje wej$é i wyj$é, a numeracja w ich nazwach wskazuje te parametry,
utatwiajgc dobor odpowiedniego urzgdzenia do konkretnych potrzeb.

Changelog

1.0 10 marca 2025

» Wersja oprogramowania v4.24
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Budowa urzgdzenia

Lantick PE-0-1

Dane techniczne

Parametr Wartosé

Zasilanie Passive PoE 10-24V DC przez adapter PoE
Pobor mocy Maksymalnie 1,5W

Wejscie Liczba wejsé: 1

Typ wejscia: zwierne (podanie napiecia skutkuje uszkodzeniem modutu), NO
Maksymalna wartos¢ licznika: 4 294 967 296
Maksymalna czestotliwo$é wejsciowa: 1000Hz

Komunikacja Port Ethernet 10Mbps, RJ45

Masa ok. 37¢g

Wymiary

50.00 “ “ 38.50
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@ Informacja

Wszystkie wymiary podane sa w milimetrach.

Widok ogolny

Sygnalizacja

Nazwa Opis
POWER Zasilanie modutu
INPUT Stan wejscia

Output/Input ——m—_

LANtick

Power




Wejscie

Schemat wejscia cyfrowego przedstawiono na rysunku ponizej.

1k

A

INPUT A Y

1 s

Lantick PE-1-0

Dane techniczne

Parametr Wartosé

Zasilanie Passive PoE 10-24V DC przez adapter PoE
Pobér mocy Maksymalnie 1,5W

Wyjscie Liczba wyjsé: 1

Typ wyjscia: przekaznik

Maksymalne napiecie pracy: 30V DC

Maksymalny prad obcigzenia przekaznika: 1A

Wyjs$cie NO (normalnie otwarte)

Czas zataczenia: Tms

Czas wylaczenia: 5ms

Tryb pracy: bistabilny, astabilny, monostabilny (jednokrotne wyzwolenie)
Rozdzielczo$¢ czasu zatgczenia/wytaczenia: 100ms

Komunikacja Port Ethernet 10Mbps, RJ45



Wymiary
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@ Informacja

Wszystkie wymiary podane sa w milimetrach.

Widok ogolny




Sygnalizacja

Nazwa Opis
POWER Zasilanie modutu
OUTPUT Stan wyjscia

Lantick PE-1-1

Dane techniczne

Parametr Wartosé

Zasilanie 10-24V DC (ztgcze roztgczne 3,5mm)
PoE: 33-57V PoE IEEE 802.3af

Pob6r mocy Maksymalnie 2W

Wyjscie Liczba wyjsé: 1
Typ wyjscia: przekaznik
Maksymalne napiecie pracy: 30V DC
Maksymalny prad obciazenia przekaznika: 1A
Wyjs$cie NO (normalnie otwarte)
Czas zalaczenia: Tms
Czas wylaczenia: 5ms
Tryb pracy: bistabilny, astabilny, monostabilny (jednokrotne wyzwolenie)
Rozdzielczo$é czasu zatagczenia/wytaczenia: 100ms
Ztacze sSrubowe obwodéw wyjsciowych.

Wejscie Liczba wejsé: 1
Typ wejscia: zwierne (podanie napiecia skutkuje uszkodzeniem modutu), NO

Maksymalna wartosé licznika: 4 294 967 296
Maksymalna czestotliwo$¢é wejsciowa: 1000Hz

Komunikacja Port Ethernet 10Mbps, RJ45

Masa ok. 679



Wymiary
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© nformacja

Wszystkie wymiary podane sa w milimetrach.

Widok ogoélny
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Sygnalizacja
Modut posiada wyswietlacz, ktéry informuje o stanie kanatéw wej$ciowych i wyjsciowych:

« Gdy kanat wyjsciowy jest nieaktywny, na wyswietlaczu pojawia sie symbol o, a gdy jest aktywny — symbol @,

» Analogicznie, kanat wejSciowy w stanie nieaktywnym sygnalizowany jest przez symbol i, natomiast w stanie
aktywnym — przez symbol I.

Dzieki temu systemowi oznaczen mozna tatwo i szybko sprawdzi¢ aktualny status kazdego kanatu.
Wejscie

Schemat wejscia cyfrowego przedstawiono na rysunku ponizej.
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Lantick PE-2-2

Dane techniczne

Parametr

Zasilanie

Pobér mocy

Wyjscia

Wejscia

Komunikacja

Masa

Wymiary

Wartosé

10-24V DC (ztgcze srubowe 3,5mm) lub Passive PoE 10-24V DC

1,5 — 3W (zalezy od liczby zatgczonych wyjs¢)

Liczba wyjsé: 1

Typ wyjsé: przekaznik, NO oraz NC

Maksymalne napiecie pracy: 250V AC

Maksymalny prad obcigzenia przekaznikéw: 4A

Czas zataczenia: Tms

Czas wytaczenia: 5ms

Tryb pracy: bistabilny, astabilny, monostabilny (jednokrotne wyzwolenie), rolety
Rozdzielczo$¢ czasu zatagczenia/wytaczenia: 100ms,

Ztacze Srubowe obwodoéw wyjsciowych

Liczba wejs$é: 1

Typ wejsc: transoptor (bezpotencjatowe, wstepnie spolaryzowane) lub napieciowe
Napiecie wejscia: 10-24V

Maksymalna warto$¢ licznika: 4 294 967 296

Maksymalna czestotliwo$é wejsciowa: 1000Hz

Port Ethernet 10Mbps, RJ45

ok. 123¢g
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@ Informacja

Wszystkie wymiary podane sa w milimetrach.

Widok ogolny
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Sygnalizacja

Nazwa Opis
POWER Zasilanie modutu
Status 1 Mozliwos¢ przyporzadkowania stanu wejscia lub wyjscia
Status 2 Mozliwos¢ przyporzadkowania stanu wejscia lub wyjscia
LINK Sygnalizacja aktywnego potgczenia LAN
ACK Sygnalizacja aktywnego potgczenia LAN

Wejscia

Schematy wejs¢ cyfrowych przedstawiono na rysunku ponizej. Gérny schemat odpowiada wejsciu w petni
optoizolowanemu. Dolny odpowiada wersji z wejSciem zwiernym.

Typ wejscia jest ustawiany podczas produkcji. Istnieje mozliwos¢ ustawienia réznych konfiguracji dla obu wejsé.
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@ Informacja

Wejscie w trybie napieciowym przystosowane jest do napiecia wejsciowego 10-24V.

Ztacza modutu

Sekcja gorna

Numer wyprowadzenia

1-2

Nazwa

Input 2

Input 1

Reset

Power

Power

Opis

Wejscie cyfrowe nr 2

Wejscie cyfrowe nr 1

Przycisk Reset

Wejscie zasilania 10-24V DC

Wejscie zasilania 10-24V DC



@ Informacja

Zasilanie moze zostaé podtaczone do zigcz z dowolng polaryzacja — nie spowoduje to uszkodzenia modutu.

Sekcja dolna

Numer wyprowadzenia Nazwa Opis

1 COM Wyprowadzenie wspdlne przekaznika 1
2 NO Wyprowadzenie NO przekaznika 1

3 NC Wyprowadzenie NC przekaznika 1

4 COM Wyprowadzenie wspdlne przekaznika 2
5 NO Wyprowadzenie NO przekaznika 2

6 NC Wyprowadzenie NC przekaznika 2



Lantick PE-0-4

Parametr Wartos¢

Zasilanie 10-24V DC (ztgcze $rubowe 3,5mm) lub Passive PoE 10-24V DC
Pobor mocy 1,5 — 3W (zalezy od liczby zatgczonych wyjs¢)

Wejscia Liczba wejsé: 4

Typ wejs¢é: transoptor (bezpotencjatowe, wstepnie spolaryzowane) lub napieciowe
Napiecie wejscia: 10-24V

Maksymalna wartos¢ licznika: 4 294 967 296

Maksymalna czestotliwo$¢ wejsciowa: 1000Hz

Komunikacja Port Ethernet 10Mbps, RJ45

Wymiary

2.3 65

e ——— %
(elelelelelelolels ﬁ
[] |

a0
45,5

0 § |

1"

B7.5

CO00000

135) 185 | 165|165

L]

1"

@ Informacja

Wszystkie wymiary podane sa w milimetrach.




Widok ogélny

Sygnalizacja
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Nazwa Opis

POWER Zasilanie modutu

Status 1 Mozliwos¢ przyporzadkowania stanu wejscia

Status 2 Mozliwos¢ przyporzadkowania stanu wejscia

LINK Sygnalizacja aktywnego potgczenia LAN

ACK Sygnalizacja aktywnego potgczenia LAN
Wejscia

Schematy wej$¢é cyfrowych przedstawiono na rysunku ponizej. Gérny schemat odpowiada wejsciu w petni
optoizolowanemu. Dolny odpowiada wersji z wejsciem zwiernym.

Typ wejscia jest ustawiany podczas produkc;ji. Istnieje mozliwos¢ ustawienia roznych konfiguracji dla wszystkich
wejse.
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@ Informacja

Wejscie w trybie napieciowym przystosowane jest do napiecia wejsciowego 10-24V.




Ztacza modutu

Sekcja gorna

Numer wyprowadzenia Nazwa Opis

9 Reset Przycisk Reset

10 Power Wejscie zasilania 10-24V DC
11 Power Wejscie zasilania 10-24V DC

@ Informacja

Zasilanie moze zostaé podtaczone do ztgcz z dowolng polaryzacja — nie spowoduje to uszkodzenia modutu.

Sekcja dolna

Numer wyprowadzenia Nazwa Opis

1-2 IN1 Wejscie cyfrowe nr 1
3-4 IN2 Wejscie cyfrowe nr 2
5-6 IN3 Wejscie cyfrowe nr 3

7-8 IN4 Wejscie cyfrowe nr 4



Lantick PE-4-4
Dane techniczne
W module istnieje mozliwo$é wyboru sposobu zasilania:

» Zasilaczem 10-24VDC podtgczonym do ztgcza srubowego (przetgcznik Pwr select ustawiony w gore),

o Przez potgczenie LAN Passive PoE, przy uzyciu pary niebieskiej i brazowej (przetgcznik Pwr select ustawiony w
dot).

Ostrzezenie

Przy podiaczeniu zasilania 12-24V DC i jednoczesnym ustawieniu przetacznika Pwr select w pozycji w dét, jezeli
modut jest podtaczony do switcha moze dojs¢ do jego uszkodzenia (poniewaz na parach niebieskiej i bragzowej pojawi
sie napiecie pochodzace ze zigcza srubowego).

Parametr Wartosé

Zasilanie 10-24V DC (ztgcze srubowe 3,5mm) lub Passive PoE 10-24V DC
Pobér mocy 1,5 — 4,2W (zalezy od liczby zatgczonych wyjsc¢)

Wyjscia Liczba wyjsé: 4

Typ wyjsé: przekaznik, NO

Maksymalne napiecie pracy: 250V AC

Maksymalny prad obcigzenia przekaznikéw: 2A

Czas zataczenia: Tms

Czas wytaczenia: 5ms

Tryb pracy: bistabilny, astabilny, monostabilny (jednokrotne wyzwolenie), rolety
Rozdzielczo$¢ czasu zatagczenia/wytgczenia: 100ms,

Ztacze Srubowe obwodoéw wyjsciowych

Wejscia Liczba wejs¢: 4
Typ wejscia: wej$é: transoptor, napieciowe
Napiecie wejscia: 10-24V
Maksymalna wartosé¢ licznika: 4 294 967 296
Maksymalna czestotliwo$é wejsciowa: 1000Hz

Komunikacja Port Ethernet 10Mbps, RJ45

Masa ok. 203g



Wymiary
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@ Informacja

Wszystkie wymiary podane sa w milimetrach.

Widok ogolny
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Sygnalizacja

Nazwa

POWER

LINK

ACT

OUTPUTS 1

OUTPUTS 2

OUTPUTS 3

OUTPUTS 4

INPUTS 5

INPUTS 6

INPUTS 7

INPUTS 8

SAFE

REMOTE

DHCP

NORM

BOOT

Opis

Zasilanie modutu

Sygnalizacja aktywnego potgczenia LAN

Sygnalizacja aktywnego potgczenia LAN

Stan wyjscia przekaznikowego numer 1

Stan wyjscia przekaznikowego numer 2

Stan wyjscia przekaznikowego numer 3

Stan wyjscia przekaznikowego numer 4

Stan wejscia numer 5

Stan wejs$cia numer 6

Stan wejscia numer 7

Stan wejscia numer 8

Utrata komunikacji Modbus

Sygnalizacja potgczenia z serwerem

Aktywny tryb DHCP

Modut w trybie normalnej pracy

Modut w trybie BOOTLOADER



Wyjscia

Schemat sekcji wyjs¢ przekaznikowych przedstawiono na rysunku ponizej. Styk COM jest wyjsciem wspdlnym dla
czterech przekaznikow.
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Wejscia

Schematy wej$¢é cyfrowych przedstawiono na rysunku ponizej.
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@ Informacja

Schemat odpowiada wejsciu w petni optoizolowanemu.
Wejscie przystosowane jest do napiecia wejsciowego 10-24V.

Schemat sekcji wejs¢ przedstawiono na rysunku ponizej. Styk COM jest wspolny dla czterech wejsc.

W

Ztacza modutu
Sekcja gorna
Numer wyprowadzenia Nazwa Opis
1 COM A Wyprowadzenie wspdlne przekaznikow 1-4
2 Al Wyprowadzenie NO przekaznika 1
3 A2 Wyprowadzenie NO przekaznika 2
4 A3 Wyprowadzenie NO przekaznika 3
5 Ad Wyprowadzenie NO przekaznika 4

6 COMB Wyprowadzenie wspdlne wejs¢ 5-8



8 B6
9 B7
10 B8

Sekcja dolna

Numer
wyprowadzenia

1-2

3-4

6-9

16

17

18

Wejscie 5

Wejscie 6

Wejscie 7

Wejscie 8

Nazwa

Power

Pwr select

Reset

LAN

RS485 -
GND

RS485 - A

RS485 - B

Opis

Wejscie zasilania 10-24V DC

Wybér sposobu zasilania

Przycisk przetgczania w tryb bootloadera (dostepny jedynie w trybie
awaryjnym)

Gniazdo LAN

Ztgcze niewykorzystane

Ztacze niewykorzystane

Ztgcze niewykorzystane

@ Informacja

Zasilanie moze zostaé podtaczone do ztacz z dowolna polaryzacja — nie spowoduje to uszkodzenia modutu.




Lantick PE-0-8

Dane techniczne

W module istnieje mozliwo$é wyboru sposobu zasilania:

» Zasilaczem 10-24VDC podtgczonym do ztgcza srubowego (przetgcznik Pwr select ustawiony w gore),

o Przez potgczenie LAN Passive PoE, przy uzyciu pary niebieskiej i brazowej (przetgcznik Pwr select ustawiony w

dot).

Ostrzezenie

Przy podiaczeniu zasilania 12-24V DC i jednoczesnym ustawieniu przetacznika Pwr select w pozycji w dét, jezeli
modut jest podtaczony do switcha moze dojs¢ do jego uszkodzenia (poniewaz na parach niebieskiej i bragzowej pojawi

sie napiecie pochodzace ze zigcza srubowego).

Parametr

Zasilanie

Pobér mocy

Wejscia

Komunikacja

Masa

Wartosé

10-24V DC (ztacze srubowe 3,5mm) lub passive PoE 10-24V DC
1,5 - 4,2W (zalezy od liczby zatgczonych wyjsc¢)

Liczba wejsé: 8

Typ wejs$é: transoptor, napieciowe

Napiecie wejscia: 10-24V

Maksymalna warto$¢ licznika: 4 294 967 296

Maksymalna czestotliwo$¢é wejsciowa: 1000Hz

Port Ethernet 10Mbps, RJ45

ok. 172g
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@ Informacja

Wszystkie wymiary podane sa w milimetrach.

Widok ogolny
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Sygnalizacja

Nazwa

POWER

LINK

ACT

INPUTS 1

INPUTS 2

INPUTS 3

INPUTS 4

INPUTS 5

INPUTS 6

INPUTS 7

INPUTS 8

SAFE

REMOTE

DHCP

NORM

BOOT

Opis

Zasilanie modutu

Sygnalizacja aktywnego potgczenia LAN

Sygnalizacja aktywnego potgczenia LAN

Stan wejscia numer 1

Stan wejscia numer 2

Stan wejscia numer 3

Stan wejscia numer 4

Stan wejscia numer 5

Stan wejscia numer 6

Stan wejscia numer 7

Stan wejscia numer 8

Utrata komunikacji Modbus (opcja)

Sygnalizacja potgczenia z serwerem

Aktywny tryb DHCP

Modut w trybie normalnej pracy

Modut w trybie BOOTLOADER



Wejscia

Schematy wej$é cyfrowych przedstawiono na rysunku ponizej.
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@ Informacja

Schemat odpowiada wejsciu w petni optoizolowanemu.
Wejscie przystosowane jest do napiecia wejSciowego 10-24V.

Schemat sekcji wejs¢ przedstawiono na rysunku ponizej. Styk COM jest wspolny dla czterech wejsc.

HEEEG
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W

COMA



Ztacza modutu

Sekcja gorna

Numer wyprowadzenia Nazwa Opis

1 COM A Wyprowadzenie wspdlne wejs¢ 1-4
2 Al Wejscie 1

3 A2 Wejscie 2

4 A3 Wejscie 3

o Ad Wejscie 4

6 COMB Wyprowadzenie wspdlne wejs¢ 5-8
7 B5 Wejscie 5

8 B6 Wejscie 6

9 B7 Wejscie 7

10 B8 Wejscie 8

Sekcja dolna

Numer Nazwa Opis
wyprowadzenia

1-2 Power Wejscie zasilania 10-24V DC
3-4 Pwr select Wybor sposobu zasilania
5 Reset Przycisk przetgczania w tryb bootloadera (dostepny jedynie w trybie
awaryjnym)
6-9 LAN Gniazdo LAN
16 RS485 - Ztacze niewykorzystane
GND

17 RS485 - A Ztgcze niewykorzystane



18 RS485 - B Ztgcze niewykorzystane

@ Informacja

Zasilanie moze zostaé¢ podiaczone do ztgcz z dowolng polaryzacja — nie spowoduje to uszkodzenia modutu.




Lantick PE-8-0

Dane techniczne

W module istnieje mozliwo$é wyboru sposobu zasilania:

» Zasilaczem 10-24VDC podtgczonym do ztgcza srubowego (przetgcznik Pwr select ustawiony w gore),

o Przez potgczenie LAN Passive PoE, przy uzyciu pary niebieskiej i brazowej (przetgcznik Pwr select ustawiony w

dot).

Ostrzezenie

Przy podiaczeniu zasilania 12-24V DC i jednoczesnym ustawieniu przetacznika Pwr select w pozycji w dét, jezeli
modut jest podtaczony do switcha moze dojs¢ do jego uszkodzenia (poniewaz na parach niebieskiej i bragzowej pojawi

sie napiecie pochodzace ze zigcza srubowego).

Parametr

Zasilanie

Pobér mocy

Wyjscia

Komunikacja

Masa

Wartosé

10-24V DC (ztgcze srubowe 3,5mm) lub Passive PoE 10-24V DC

1,5 - 4,2W (zalezy od liczby zatgczonych wyjsc¢)

Liczba wyjsé: 8

Typ wyjsé: przekaznik, NO

Maksymalne napiecie pracy: 250V AC

Maksymalny prad obcigzenia przekaznikéw: 2A

Czas zataczenia: Tms

Czas wytaczenia: 5ms

Tryb pracy: bistabilny, astabilny, monostabilny (jednokrotne wyzwolenie), rolety
Rozdzielczo$¢ czasu zatagczenia/wytgczenia: 100ms,

Ztacze Srubowe obwodoéw wyjsciowych

Port Ethernet 10Mbps, RJ45

ok. 235¢g



Wymiary
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@ Informacja

Wszystkie wymiary podane sa w milimetrach.
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Sygnalizacja

Nazwa

POWER

LINK

ACT

OUTPUTS 1

OUTPUTS 2

OUTPUTS 3

OUTPUTS 4

OUTPUTS 5

OUTPUTS 6

OUTPUTS 7

OUTPUTS 8

SAFE

REMOTE

DHCP

NORM

BOOT

Opis

Zasilanie modutu

Sygnalizacja aktywnego potgczenia LAN

Sygnalizacja aktywnego potgczenia LAN

Stan wyjscia przekaznikowego numer 1

Stan wyjscia przekaznikowego numer 2

Stan wyjscia przekaznikowego numer 3

Stan wyjscia przekaznikowego numer 4

Stan wyjscia przekaznikowego numer 5

Stan wyjscia przekaznikowego numer 6

Stan wyjscia przekaznikowego numer 7

Stan wyjscia przekaznikowego numer 8

Utrata komunikacji Modbus (opcja)

Sygnalizacja potgczenia z serwerem

Aktywny tryb DHCP

Modut w trybie normalnej pracy

Modut w trybie BOOTLOADER



Wyjscia

Schemat sekcji wyjs¢ przekaznikowych przedstawiono na rysunku ponizej. Styk COM jest wyjsciem wspdlnym dla
czterech przekaznikow.

COMA

<]

O—

<7z

O
@

O
@

NANANN

Ztacza modutu

Sekcja gorna

Numer wyprowadzenia Nazwa Opis

1 COM A Wyprowadzenie wspdlne przekaznikow 1-4
2 Al Wyprowadzenie NO przekaznika 1

3 A2 Wyprowadzenie NO przekaznika 2

4 A3 Wyprowadzenie NO przekaznika 3

5 Ad Wyprowadzenie NO przekaznika 4

6 coMB Wyprowadzenie wspdlne przekaznikéw 5-8



7 B5 Wyprowadzenie NO przekaznika 5

8 B6 Wyprowadzenie NO przekaznika 6

9 B7 Wyprowadzenie NO przekaznika 7

10 B8 Wyprowadzenie NO przekaznika 8

Sekcja dolna

Numer Nazwa Opis
wyprowadzenia

1-2 Power Wejscie zasilania 10-24V DC
3-4 Pwr select Wybér sposobu zasilania
5 Reset Przycisk przetgczania w tryb bootloadera (dostepny jedynie w trybie
awaryjnym)
6-9 LAN Gniazdo LAN
16 RS485 - Ztgcze niewykorzystane
GND
17 RS485 - A Ztacze niewykorzystane
18 RS485 - B Ztgcze niewykorzystane

@ Informacja

Zasilanie moze zostaé podtaczone do ztacz z dowolna polaryzacja — nie spowoduje to uszkodzenia modutu.




Lantick PE-0-16

Kategoria Szczegoty

Zasilanie 10-24V DC przez ztgcze roztgczne 3,5mm
PoE 802.3af przez port LAN 1
Passive PoE 10-24V DC przez port LAN 2

Pobdr mocy 1-2W
Wejscia Liczba wej$é: 16
Typ wejs¢: izolowane galwaniczne NO, wstepnie spolaryzowane zwierne/napieciowe

Napiecie wejsé: 10-24V

Komunikacja Port Ethernet 10Mbps, RJ45
Whbudowany switch do podtgczenia kolejnych urzadzen LAN (np. LanTick)
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@ Informacja

Wszystkie wymiary podane sa w milimetrach.




Widok ogoélny

A0

A

Sygnalizacja

Nazwa Opis

POWER Zasilanie modutu

LINK Sygnalizacja aktywnego potgczenia LAN
ACT Sygnalizacja aktywnego potgczenia LAN
INPUTS 1 Stan wejscia numer 1

INPUTS X Stan wejscia numer x dla x=2-16

SAFE Utrata komunikacji Modbus (opcja)
REMOTE Sygnalizacja potgczenia z serwerem
DHCP Aktywny tryb DHCP

NORM Modut w trybie pracy normalnej

BOOT Modut w trybie BOOTLOADER



Wejscia

Schemat wejs¢ cyfrowych:

COM
IN

Ztacza modutu

Sekcja gorna

Nazwa wyprowadzenia

COMA

COM B

Sekcja dolna

Nazwa wyprowadzenia

Power

LAN 1

LAN 2

>

Opis

Wyprowadzenie wspdlne wejs¢ 1-8

Wejscie 1

Wejscie X dla X=2-8

Wejscie 9

Wejscie X dla X=10-16

Wyprowadzenie wspdlne wejs¢ 9-16

Opis

Wejscie zasilania 10-24V DC

Gniazdo LAN - Zasilanie PoE 802.3af

Gniazdo LAN - Zasilanie Passive PoE



RESET Przycisk przetgczania w tryb bootloadera (dostepny jedynie w trybie awaryjnym)

@ Informacja

Zasilanie moze zostaé podiaczone do zigcz z dowolng polaryzacja — nie spowoduje to uszkodzenia modutu.




Lantick PE-16-0

Dane techniczne

Kategoria

Zasilanie

Pobé6r mocy

Wyjscia

Komunikacja

Masa

Wymiary

Szczegoty

10-24V DC przez ztgcze roztgczne 3,5mm
PoE 802.3af przez port LAN 1
Passive PoE 10-24V DC przez port LAN 2

1-2W

Liczba wyjsé: 16 Typ wyjsé: tranzystorowe
Napiecie wyjscia: 5-28V DC
Maksymalny prad pracy: 1.7A na kanat

Port Ethernet 10Mbps, RJ45

Wbudowany switch do podtaczenia kolejnych urzadzern LAN (np. LanTick)

ok. 164g
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© Informacja

Wszystkie wymiary podane sa w milimetrach.




Widok Ogélny

Sygnalizacja

Nazwa Opis

POWER Zasilanie modutu

LINK Sygnalizacja aktywnego potgczenia LAN
ACT Sygnalizacja aktywnego potgczenia LAN
Q1 Stan wyjscia numer 1

Qx Stan wyjscia numer x dla x=2-16

SAFE Utrata komunikacji Modbus (opcja)
REMOTE Sygnalizacja potgczenia z serwerem
DHCP Aktywny tryb DHCP

NORM Modut w trybie pracy normalnej

BOOT Modut w trybie BOOTLOADER



Ztacza modutu

Sekcja gorna

Nazwa wyprowadzenia Opis

COM A Wyprowadzenie wspdlne wyjs¢ 1-8
Q1 Wyjscie 1

Qx Wyjscie X dla X=2:8

COM A Wyprowadzenie wspdlne wyj$¢ 1-8
Q9 Wyjscie 9

Qx Wyjscie X dla X=10:16

COMB Wyprowadzenie wspdlne wyjsé 9-16

Sekcja dolna

Nazwa wyprowadzenia Opis

Power Wejscie zasilania 10-24V DC

LAN 1 Gniazdo LAN - Zasilanie PoE 802.3af

LAN 2 Gniazdo LAN - Zasilanie Passive PoE

RESET Przycisk przetgczania w tryb bootloadera (dostepny jedynie w trybie awaryjnym)

@ Informacja

Zasilanie moze zosta¢ podtaczone do ziacz z dowolng polaryzacja — nie spowoduje to uszkodzenia modutu.

Ostrzezenie

Wyjscia Lantick’a PE-16-0 muszg by¢ podigczone w taki sposéb, aby GND zasilacza, Lantick’a i podtagczonego
urzadzenia byto wspélne.



Przyktady podiaczenia wyjsé

Power

® supply

12VDC GND

GND

Outputs

& Wskazéwka

Jedli istnieje potrzeba zastosowania wyjsé typu zwiernego (bezpotencjatlowego), zalecamy uzycie zewnetrznego
przekaznika.

N )

‘ VDC Qf GND
- +

12v

Lantick 16-0




Konfiguracja sieciowa

Zmiana adresu IP urzadzenia poprzez program Discoverer

« INVEOQ -Discoverer 3.54 - O
DISCOVERER uDP  TCP HTTP KNX  MQTT

Interface: Broadcast ~ Discover Devices L\\) |

IP Address Host Name MAC Address Maodel HV sV DHCP Remote Config BootLoader Module Name

192.168.22.32 LANTICKFRO Lantick-2-2 1.3 4.24 DHCFP ON OFF

. Change Network Settings - (] X

MAC:
P [192.168.22.32 |
MASK (255.255.255.0 |
GATEWAY [192.168.22.1 |
DNS1 (192.168.0.101 |
DNS2 [0.0.0.0 |
Host name [LANTICKPRO |
Enable DHCP

s Enable Remote Config

Filter by device name: Cancel ‘ Change h ‘

[] Only NEW Devices

Po uruchomieniu programu Discoverer i wyszukaniu odpowiedniego urzadzenia nalezy:
1. Klikng¢ urzadzenie prawym przyciskiem myszy
2. Wcisng¢ przycisk Change IP.

Po otwarciu okna dialogowego mozna:

o Ustawié odpowiedni adres IP, maske, brame, DNS1/DNS2.

e Zmieni¢ nazwe Hosta.

@ Informacja

Urzadzenie zostanie skonfigurowane po nacisnieciu przycisku Change.

W przypadku wytgczonej opcji Remote Config (domysinie wtgczona) konieczne jest skonfigurowanie urzadzenia
poprzez zmiane podsieci komputera (Jak to zrobi¢ zostanie opisane nizej).

Aby wigczy¢ opcje zdalnej konfiguracji:
1. Wejdz w zaktadke Administration — Services.
2. Zaznacz opcje Enable Remote Network Config.

Enable Remote Metwork:
Config by Inveo Discover
Software

Enable Remote Netwaork:
Zonfig




¢ Wskazéwka

Po dokonaniu zmian, nalezy zapisa¢ zmiany przyciskiem Save

Zmiana podsieci komputera do konfiguracji

Przy konfiguracji urzadzenia z pominieciem aplikacji Discoverer nalezy najpierw zmieni¢ adres podsieci komputera
podtgczonego do tej same;j sieci.

Aby przejs¢ do konfiguracji sieci komputera, wykonaj jedng z ponizszych czynnosci:

o Nacisnij Win + R, wpisz ncpa.cpl, a nastepnie nacisnij Enter.

« Alternatywnie przejdz do:
Start — Panel Sterowania — Sie¢ i Internet — Centrum sieci i udostepniania — Zmien ustawienia karty
sieciowe;j.

Nastepnie:

1. Wybierz potgczenie sieciowe.

2. Kliknij je prawym przyciskiem myszy i wybierz Wiasciwosci.

3. Po wybraniu tej opcji pojawi sie ekran konfiguracji potgczenia sieciowego.

H wWiagciwosci: Ethernet *

Sie¢  Udostepnianie

Polacz, uzywajac:
? Intel(R) Ethemet Connection (2) 1215-LM

To polaczenie wykorzystuje nastepujgce skiladniki:

3 Klient sieci Microsoft Networks A
T VMware Bridge Protocal

’:]:_-? |Udostepnianie plikaw i drukanek w sieciach fimy Micro:
3 Npcap Packet Driver (NPCAP)

’:]:_-? Hamonogram pakietow QoS

R Protokol imtemetowy w wersji 4 (TCP/IPvd)
[J 4 Protokot multipleksera karty sieciowej firmy Microsoft v
£ >

Zainstalyj... Odinstaluj Wiasciwosci
Opis
Transmission Cantrol Protocol/Intemet Protocol. Dormysiny

protokal dla sieci rezleghych umozliwiajacy komunikacie
polaczonych sieci raznych typow .

oK Anuluj



Nastepnie nalezy wybra¢ ustawienie Protokét internetowy (TCP/IP)” i wpisa¢ nastepujgce parametry:

Wiasciwosci: Protekdt internetowy w wersji 4 (TCP/IPwd) d
Oagdlne

Przy odpowiedniej konfiguragji sied mozesz automatycznie uzyskacd
niezbedne ustawienia protokohu IP. W przeciwnym wypadku musisz
uzyskac ustawienia protokotu IP od administratora sied.

(") Uzyska] adres IP automatycznie

(@) Uzyj nastepujacego adresu IP:

Adres IP: |192.188 . 111. 1 |

Maska podsied: | 255.255.255. 0 |

Brama domysina: | . . . |

Uzyskaj adres serwera DNS automatycznie

(@) Uzyj nastepujacych adreséw serwerdw DNS:

Preferowany serwer DNS: | . . . |

Alternatywny serwer DNS: | . . . |

O Sprawdz przy zakonczeniu poprawnost
ustawien Zaawansowane. ..

Anl

@ Infromacja

Po zaakceptowaniu ustawien przyciskiem OK nalezy uruchomié przegladarke internetowa i wpisa¢ adres:
192.168.111.15. (DomysIny uzytkownik i hasto: admin/admin00).




W zaktadce Network jest mozliwosé zmiany parametréw sieci LAN.

www.inveo.com.pl

inveo &

IP: 192.168.22.32

MAC: 00:00:00:00:00:00

Network Configuration

This page allows the configuration of the device's network settings.

Network
SNMP IP Configuration
Administration o
Name Value Description
Comm20ther
Backup Host Name |LANT|CKF’R0 | 0..15 characters
DHCP Enable DHCP Client
IP Address 192.168.22.32 A.B.C.D
IP Mask 255.255.255.0 A.B.C.D
Gateway 192.168.22.1 AB.CD
DNS1 192.168.0.101 A.B.C.D
DHS2 0.0.0.0 ABCD
To reset the device type in
Reset to default | | this field "reset’

Save

Copyright © 2022 Inveo s.c. Web:1.15

Do konfiguracji sieci stuzg nastepujace pola:

e Host Name — Nazwa NetBios.

o DHCP - Zataczenie klienta DHCP; zaznaczenie tego pola wymusza uzycie adresu przypisanego przez serwer
DHCP.

« |IP Address — Adres IP modutu.

e IP Mask — Maska podsieci.

e Gateway — Brama sieciowa.

o DNS1, DNS2 — Adresy serweréw DNS.

» Reset to default — Reset do ustawien fabrycznych.

oAby przywrdci¢ modut do ustawien fabrycznych, wpisz w puste pole stowo reset i zatwierdz przyciskiem
Save.

& Wskazéwka

Po dokonaniu zmian, nalezy zapisa¢ zmiany przyciskiem Save




Komunikacja z modutem z zewnetrzne;j sieci

@ Informacja

Jezeli modut znajduje sie w innej sieci LAN niz komputer taczacy sie do niego, wymagane jest przekierowanie portéw.
Zaleznie od wykorzystywanej metody komunikacji z modutem, konieczne jest skontaktowanie sie z administratorem
sieci i przekierowanie odpowiednich portow:

Obstuga przez strone WWW:
» Port: TCP/UDP/IP 80
Obstuga przez protokot KNX/IP:

o Adres multicast: UDP 224.0.23.12
e Port: 3671

Obstuga przez program komputerowy lub wlasna aplikacje:
e Port: TCP/UDP/IP 9761

Obstuga przez protokét Modbus TCP:
e Port: TCP/IP 502

Obstuga przez protokot SNMP:

o Port: UDP 161



Funkcje urzadzenia

Status urzadzenia

@ Informacja

Status urzadzenia dostepny jest przez strone www (fabrycznie 192.168.111.15). Po poprawnym zalogowaniu sie do
modutu (fabrycznie login:admin hasto:admin00) na gtéwnej stronie wida¢ podstawowe parametry.

Model: LantickPro-2-2 IP: 192.168.22.32

Firmware: 4.24 MAC: 00:00:00:00:00:00

» Model: typ urzadzenia (np. LantickPro-4-4)

« Firmware: wersja oprogramowania zainstalowana w module
e IP: adres IP modutu

e MAC: adres fizyczny modutu

» Name: nazwa modutu nadana przez uzytkownika

Tabela Outputs

Name Onf Off Coil State

© 0
@ 0

» Name: nazwa kanatu nadana przez uzytkownika (domyslinie: CH1, CH2...),

» On/Off: umozliwia zatgczenie badz wytgczenie wyjscia przez klikniecie na wybrang ikone.

Kolor ikony informuje o stanie wyjscia:
e czerwony - wyjscie wytgczone,
« zielony — wyjscie zatgczone.
» Coil State: stan przekaznika zatgczony/wytgczony:

 Stan ten moze by¢ rézny od kolumny On/Off np. w trybie astabilnym, gdzie kanat jest zatgczony (On/Off
sygnalizowany jest na zielono), natomiast przekaznik (Coil State) jest naprzemiennie wtgczany i wytgczany

wg ustawien Time On i Time Off.



Tabela Inputs

Name In State Counter Action

CH 3 @ ] -RESET-
CH 6 @ ] -RESET-

» Name: nazwa kanatu nadana przez uzytkownika (domyslinie: CH1, CH2...),

« In State: aktualny stan obwodu wejsciowego. (Kolor czerwony - wejscie nieaktywne, kolor zielony — wejscie
aktywne),

» Counter: stan wejscia zliczajgcego (dotyczy wejs¢; zliczanie stanu wyjs¢ opisane jest ponizej),

» Action: Reset licznika. Klikniecie Reset powoduje wyzerowanie odpowiedniego licznika.

¢ Wskazéwka

Status urzadzenia mozna réwniez znalezé, odwotujac sie do strony: http:/IP_urzadzenia/stat.php lub
http://IP_urzadzenia/status.xml

<response>
<prod_name>Lantick-8-08</prod_name>
<user_name></user_name>
<0out>0000000000000000</0ut>
<0n>0000000000000000</0Nn>
<in>0000000000000000</1in>
<counter1>166</counteri>
<counter2>7</counter2>
<counter3>0</counter3>
<counter4>2</counter4>
<counter5>22</counter5>
<counter6>0</counter6>
<counter7>0</counter7>
<counter8>0</counter8>
<counter9>0</counter9>
<counter10>0</counter10>
<counter11>22</counter11>
<counteri12>0</counteri12>
<counter13>0</counter13>
<counter14>0</counteri14>
<counter15>0</counter15>
<counter16>0</counter16>
<insim></insim>

</response>

Powyzszy plik XML informuje pomiedzy kolejnymi tagami o:

o prod_name — Nazwa produktuy,

o out - Stan wszystkich wyjs¢,


http://xn--ip_urzdzenia-uob/stat.php
http://xn--ip_urzdzenia-uob/status.xml

» on — Zatgczenie wyjscia (w trybie astabilnym mozna definiowac¢ cykliczne zataczanie i wytgczanie sie wyjscia: w
tagu out naprzemiennie zmienia sie stan jednego wyjscia, natomiast w tagu on informacja o zatgczeniu wyjscia
jest sygnalizowana jako "1"),

e in — Stan wejs¢,

« counter[x] - Stan wejscia zliczajgcego (dotyczy zaréwno wejsé, jak i wyjsé).

© nformacja

Reset licznika stanu wej$¢é mozna przeprowadzié¢ z poziomu przegladarki naciskajac przycisk RESET

¢ Wskazéwka

Dla modutéw Lantick posiadajacych wej$cia i wyjscia, numery wejsé zaczynaja sie od:
PE-2-2 x=3,4
PE-4-4 x=5,6,7,8

Wizualizacja

@ Informacja

Urzadzenie umozliwia prezentacje stanéw wej$¢ oraz wyj$¢ na wybranym przez uzytkownika tle, dzigeki czemu istnieje
mozliwo$é sterowania wyj$ciami oraz kontroli wejsé na odwzorowanym graficznie budynku.




W zaktadce Administration zaznacz opcje Enable Graphic Mode Config i zatwierdz wybér przyciskiem Save.

. i — Enable coordinate graphics
Enable Graphic Maode Config points config.

o Zapisanie ustawien pozwala na zmiane grafiki tta oraz rozmieszczanie ikon wejs¢ i wyjsé,

e Przejscie do trybu graficznego umozliwia zaktadka Map.
Tto
Aby zmieni¢ grafike tta, nalezy:

1. Otworzy¢ ustawienia w zaktadce Map,
2. Klikng¢ przycisk Przegladaj w celu wybrania pliku obrazu z dysku komputera,

3. Zatadowac plik do pamieci urzadzenia za pomoca opcji Upload JPG (w czasie tadowania pliku kursor przyjmie
postac klepsydry),

4. Po zakoniczeniu tadowania nalezy od$wiezy¢ zawarto$¢ przegladarki (klawisz F5).

& Wskazéwka

Urzadzenie akceptuje pliki w formacie JPG.

Po wybraniu odpowiedniego tta, mozna zmieni¢ rozmieszczenie ikon wejsé i wyjs¢. Przesun kursor na wybrang
ikone, nacisnij i przytrzymaj lewy przycisk myszy i przenies ikone na wybrane wspotrzedne. Zatwierdz zmiany
przyciskiem Save.

Klikniecie na symbol danego wyjscia powoduje zmiane jego stanu. Kolor tta pod nazwa wyjscia prezentuje stan
styku przekaznika (zielony - zwarty, czerwony - rozwarty).



Picture Mode

@ Informacja

Urzadzenie umozliwia zmiane podktadu graficznego w zaleznosci od stanu wybranego kanatu.
Aby zmiana podkiadu graficznego dziatata poprawnie, konieczne jest utworzenie jednego pliku podzielonego na 2
obrazki umieszczone jeden pod drugim. Lantick, w zaleznosci od stanu kanatu, wyswietla gérna lub dolng potowe

obrazu.

Wybér kanatu umozliwia pole Picture Mode na dole strony zaktadki MAP:

» 1 Picture — Pojedynczy obrazek (wyswietlany caty),

e 2 Pictures - Select by Channel X — Wybdr trybu dwdéch obrazéw przetgczanych wejsciem lub wyjsciem nr X.

¢ Wskazéwka

Ustawienie Picture Mode moze by¢ wykorzystywane do odwzorowania pracy rolety. Jesli wyjscie jest wytaczone,
wyswietla sie fragment obrazka przedstawiajacy zamknieta rolete, a w momencie wiagczenia wyjscia, obrazek zostaje

zmieniony na fragment obrazujacy otwarta rolete.

Ostrzezenie

Po dokonaniu zmian nalezy odznaczy¢é w menu Administration opcje EnableGraphic Mode Config i zatwierdzi¢ wybor

przyciskiem Save.



Konfiguracja kanatéw wyjsciowych

@ Infromacja

Urzadzenie pozwala na zmiane nazw kanatéw wyjsciowych oraz ustawienie ich trybu pracy. Wszystkie te ustawienia
znajduja sie w zaktadce CHANNEL.

Channel1-CH 1

Name Value Description
Mame |CH 1 | 0..15 characters
Output mode | Bistable W | Output mode

Time Cn :E?:E.lnsdgle. 15 means 1,5
Time OFf :EI?:.DlnsdglE. 15 means 1,5

Power on state | On W |

Invert out D Invert output state (NO-=NC)

Save

» Name - Uzytkownik moze nada¢ nazwe dla danego kanatu wyjsciowego (do 15 znakdw),

e Output mode — Wybor trybu pracy dla wybranego kanatu wyj$ciowego:

Disable — Wylgcz kanat, brak aktywnosci,
Bistable — Tryb bistabilny, przekaznik pozostaje w jednym stanie (zatgczony lub wytgczony),

Astable - Tryb cykliczny (astabilny), przekaznik zatgcza sie i wytgcza w zadanych odstepach czasu (Time
On i Time Off),

Time based - Tryb jednokrotnego wyzwolenia, wyjscie uruchamia sie po zadanym czasie (Time Off) i
pozostaje aktywne przez okreslony czas (Time On),

Shutter - Tryb sterowania roletami, taczy dwa przekazniki w grupe, co zapobiega jednoczesnemu
zatgczeniu obu przekaznikow,

Comm Monitor — Tryb testowy do monitorowania dziatania wyjscia.

» Power on state — Ustal stan kanatu wyjsciowego po ponownym uruchomieniu urzadzenia:

Off — Kanat wyjsciowy wytgczony,
On — Kanat wyjsciowy wigczony,

Last state — Kanat wyjsciowy przyjmuje stan, jaki miat przed wytgczeniem zasilania.

« Invert out — Odwrdcenie stanu wyjscia. Zmiana normalnie otwartego (NO) na normalnie zamknigte (NC).




Wyjasnienie poszczegoélnych trybéw (Output mode) kanatu wyjsciowego:

» Bistable: Przekaznik przetgcza sie miedzy dwoma stabilnymi stanami — wtgczony lub wytgczony,

» Astable: Kanat dziata cyklicznie, przekaznik naprzemiennie wtgcza sie i wytgcza wedtug ustawionych czasow
(Time On i Time Off),

» Time Based: Wyjscie dziata zgodnie z ponizszymi zasadami:

e Gdy Time On > 0 oraz Time Off > 0, wyjscie uruchomi sie po czasie Time Off i pozostanie aktywne przez
czas Time On,

o Gdy Time On > 0 oraz Time Off = 0, wyj$cie uruchomi sie na czas Time On, a nastepnie wytgczy,
e Gdy Time On = 0 oraz Time Off > 0, wyjscie uruchomi sie po czasie Time Off.

» Shutter: Ten tryb tgczy dwa przekazniki w grupe, co pozwala na bezpieczne sterowanie roletami, zapobiegajac
jednoczesnemu zatgczeniu obu przekaznikéw. Dwa kanaty wyjsciowe sg uzywane do sterowania jedng roleta,

« Full move time: Czas potrzebny do petnego otwarcia lub zamkniecia rolety,

» Half move time: Czas potrzebny do potowicznego otwarcia lub zamkniecia rolety.

Channel 1&2 -CH 1

Mame Value Description
Mame |CH 1 | 0..15 characters
Output mode |Shuﬁer V| Output mode

¥ 0.15 (ie. 15 means 1,5

Full mowve Time second)

¥ 0.1s (ie. 15 means 1,5
second)

Save

e Comm Monitor: Funkcja pozwala na monitorowanie komunikacji pomiedzy dwoma urzadzeniami Lantick. Jest

Half move Time

to przydatne narzedzie w przypadku, gdy jedno urzadzenie wysyta ramki do drugiego, a monitorowanie odbywa
sie na urzadzeniu odbierajgcym te ramki.

 Dziatanie funkcji:

« Potaczenie dwéch urzadzen Lantick:
Dwa urzadzenia Lantick muszg by¢ potaczone w taki sposéb, ze jedno wysyta ramki do drugiego.

» Wigczenie opcji Comm Monitor:
Funkcja ta musi by¢ wtgczona na urzadzeniu, ktére bedzie monitorowaé komunikacje.

» Monitorowanie ramki:
Urzadzenie odbierajgce monitoruje kanat, na ktérym oczekuje przyjscia ramek.

» Brak odbioru ramek:
Jesli przez okreslony czas (domyslnie 30 sekund) nie zostang odebrane ramki na monitorowanym
kanale (np. kanat 4), funkcja Comm Monitor automatycznie uruchomi sygnat na innym kanale (np. kanat

1.



» Powiadomienie o braku komunikacji:
W przypadku braku odbioru ramek przez okreslony czas, na kanale 1 moze zostac¢ zatgczony sygnat.
Moze to by¢ np. dzwonek lub inne urzadzenie sygnalizujgce problem z potgczeniem.

Channel1-CH 1

MName Value Description
Name |CH 1 | 0..15 characters
Output mode | Comm Monitor v | Output mode
Channel for monitor |-f1- ?neéﬁit:gngﬁ:? ?_Ir ;?;
Timeout Transmission timeout [s]
Power on state Off v
Invert out O Invert output state (NO-=NC)

Save

« Disable: Kanat jest wytgczony, brak aktywnosci przy sterowaniu protokotami.

& Wskazéwka

Po dokonaniu zmian, nalezy zapisaé¢ zmiany przyciskiem Save




Konfiguracja kanatéw wejsciowych

@ Informacja

Kanaty wejsciowe umozliwiajg nadanie wtasnych nazw oraz konfiguracje przesytania ich stanu do zewnetrznego
modutu.

Channel 5 - CH 5

Name Value Description
Mame |CH 3 | 0..15 characters
Destination channel | Dest:Off v | Select destintation channel in 1

to 1 TCP connection

Comm2zCther: Time for enable
C20 HoldOn time HoldX commands, x0.1=
(default 50)

- Comm2Other: Repeat frame
C20 Repetition time [=]. To disable write 0.
Counter input filter | Off | Input transient filter
Invert in D Invert input state (NO-=NC)

Save

» Name — Nazwa kanatu wejsciowego (maksymalnie 15 znakdw)

» Destination channel — Numer kanatu w urzadzeniu zdalnym, ktéry ma zostaé¢ aktywowany. Stan kanatu
wyjsciowego bedzie doktadnie odwzorowany w kanale wejsciowym.

e C20 HoldOn time — Czas, po jakim zostanie wyzwolone zdarzenie "HoldOn" dla ustugi Comm20ther.

» C20 Repetition — Czestotliwos¢, z jakg modut bedzie ponawiat wysytanie ostatniej wyzwolonej ramki w ustudze
Comm?20ther. Na przyktad, ramka "HoldOn" bedzie cyklicznie przesytana, az do momentu pojawienia sie ramki
"HoldOff", ktéra nastepnie przejmie cykliczne wysytanie.

» Counter input filter - Filtr sygnatu wejsciowego, ktéry moze by¢ uzyty do eliminacji zaktécen.

 Invert in - Odwrdcenie stanu kanatu wejsciowego, zmieniajgc jego konfiguracje z NO (normalnie otwarte) na NC
(normalnie zamkniete).

& Wskazéwka

Po dokonaniu zmian, nalezy zapisa¢ zmiany przyciskiem Save

Tryb symulacji wejsé

W celu przetestowania dziatania systemu sterowania, mozna skorzysta¢ z trybu symulacji wejs¢. Aby wiaczy¢ ten
tryb, wpisz w przegladarce nastepujgcy adres: http://adres_ip/stat.php?insim=1.




W trybie symulacji mozliwe jest aktywowanie wejs¢ poprzez klikniecie na ikone danego wejscia. Wejscie pozostanie
aktywne, dopdki przytrzymujesz lewy przycisk myszy na ikonie.

Aby wytgczy¢ tryb symulacji, wpisz w przegladarce nastepujacy adres: http://adres_ip/stat.php?insim=0

Inputs ! SIMULATE !

Name In State Counter Action

CH1 @ 11 -RESET-
CH 2 @ o -RESET-
CH 3 @ 2 -RESET-

& Wskazéwka

Zasob names.xml umozliwia podglad nazw kanatéw wejsciowych i wyjsciowych.

<response>
<ch1>Wytgcznik 1</ch1>
<ch2>Wytgcznik 2</ch2>
<ch3>Lampa</ch3>
<ch4>Wentylator</ch4>
<ch5/>
<ch6/>
<ch7/>
<ch8/>
<ch9/>
<ch10/>
<ch11/>
<ch12/>
<ch13/>
<ch14/>
<ch15/>
<ch16/>
<prod>LantickPro-2-2</prod>
<user>Testl1</user>

</response>

Powyzszy plik XML informuje pomiedzy kolejnymi tagami o:

o ch — Nazwa kanatu urzazenia Lantick zdefioniowana przez uzytkownika,

o prod - Nazwa produktu,

« user — Nazwa modutu zdefiniowana przez uzytkownika.



Konfiguracja serwera SNMP

@ Informacja

Modut wyposazony jest w serwer SNMP v2c. Zalgczenie funkgcji jest mozliwe w zaktadce Administration — Services
— Enable SNMP. Protokét SNMP umozliwia pobranie i ustawienie stanu wyj$é oraz pobranie stanéw wejs¢ i licznikow.

& Wskazéwka

Plik MIB opisujacy strukture jest do pobrania w zaktadce SNMP Download MIB file.

Home = =
~ SNMP Configuration
Channel Configuration for SNMP agent
Network
SNMP Community settings
Administration .
Name Value Description

Comm20ther
Backup Read Community |pub|ic | 0..15 characters

Write Community |pr1'vate | 0..15 characters

Save

Download MIB file

Aby skorzystac¢ z protokotu SNMP konieczne jest zapisanie pliku MIB, klikajgc prawym przyciskiem myszy na link
Download MIB file. Nastepnie nalezy wybraé opcje Zapisz link jako. Nastepnie nalezy uzy¢ odpowiedniego programu
np. MIB Browser. Po uruchomieniu programu trzeba zatadowac pobrany plik MIB.

& iReasoning MIB Browser

File Edit Operations Tools
Load MIBs Ctri+L
UnLoad MIBs%

MIB Modules

Open Sessian
Save Session

Exit

Kolejnym etapem jest wpisanie adresu IP urzgdzenia (Domysine IP: 192.168.111.15) i wyboru odpowiedniej operacji.

Pole OID mozna zostawi¢ puste, aby program wyswietlit wszystkie elementy w tabeli.

Address: |192,168.111.15 « Advanced... |OID: « | Operations: | Walk - 'Go


http://ireasoning.com/download.shtml

W tabeli sg przedstawione stany poszczegolnych wejs¢, wyjsé, liczniki oraz gtéwne informacje o module Lantick.
Aby podejrze¢ konkretny fragment z tabeli drzewa MIB nalezy podwdjnie klikngé na wybrany element. Po lewej
stronie okna programu wyswietla sie sciezka dostepu.

& MIE Tree
=~ || iso.org.dod.internet

- |, mgmt
= b private
= | enterprises
= | inveo
=}y product
& | info
EH |y control
ER:==:] channeis
= channelEntry
% channelMumber
- [@¥ channelon
‘ channelQut
‘ channelln
‘ channelCounter

Struktura OID w drzewie MIB

Kazdy element w drzewie MIB (Management Information Base) ma przypisany unikalny OID (Object Identifier). OID
to Sciezka identyfikujgca dany element w strukturze, ktéra jest tworzona przez kolejne cyfry oddzielone kropkami.

Oto przyktadowa struktura OID:
Przyktad podstawowego OID:
e OID: iso.org.dod.internet — .1.3.6.1

Kolejne cyfry w OID okreslajg podfoldery w strukturze drzewa MIB. Ponizej znajdujg sie przyktady OID dla
poszczegolnych folderdw i funkcji:

Przyktady OID dla folderow:

e Folder inveo: .1.3.6.1.4.1.42814
e Folder Lantick: .1.3.6.1.4.1.42814.28
o Folder control: .1.3.6.1.4.1.42814.28.3

e Folder channels: .1.3.6.1.4.1.42814.28.3.1
Przyktady OID dla kanatow:
o Wejscie do kanatéw: .1.3.6.1.4.1.42814.28.3.1.1
Funkcje OID
o Ostatnie cyfry OID wskazujg funkcje przypisane do danego kanatu. Przyktady takich funkcji:

o Wiaczanie/wytaczanie wyjscia:

e OID: .1.3.6.1.4.1.42814.28.3.1.1.2.%



» Gdzie x oznacza numer wyjscia (liczba zaczynajaca sie od 0)

« Sprawdzanie stanu cewki:

e OID: .1.3.6.1.4.1.42814.28.3.1.1.3.x%

» Gdzie x oznacza numer wyjscia (liczba zaczynajaca sie od 0)

» Sprawdzanie stanu wejscia:

e OID: .1.3.6.1.4.1.42814.28.3.1.1.4.x%

o Gdzie x oznacza numer wejscia (liczba zaczynajaca sie od 0)

» Sprawdzanie wejscia licznikowego:

e OID: .1.3.6.1.4.1.42814.28.3.1.1.5.%

o Gdzie x oznacza numer wejscia (liczba zaczynajaca sie od 0)

Aby zatgczy¢ wyjscie nr 2 konieczne jest skonfigurowanie ustawien zaawansowanych. W tym celu nalezy nacisng¢

przycisk Advanced znajdujgcy sie obok adresu IP urzadzenia.

s Advanced Properties of SNMP Agent X

Address |192.168.22 32

Fart 161

Read Cammunity public

Write Community  private

SNMP Version 2 v

Ok

Cancel

¢ Wskazéwka

Do pola Read Community oraz Write Community nalezy wpisaé wartosci z zaktadki SNMP.

Read Community

public

Write Community

private

Po wykonaniu powyzszych czynnosci mozna ustawi¢ wyjscie nr 2 jako wigczone. Nalezy zaznaczy¢ wiersz

channelOn.1 (channel 1, poniewaz wyjscia sg numerowane od 0) i wciskajgc prawy przycisk myszy wybra¢ opcje Set.



channelCn, 2 0 Get Ctrl+G
channelOn, 3 ] Get Next Ctrl+N
channelOn. 4 u

hannalon. 5 0 Get Bulk Ctrl+B
channelOn.& d| Set Ctrl+5 |
channelOn. 7 0 Walk I:} Chrle W
rhanneltnt.n (]

Kolejnym etapem jest wpisanie wartosci 1 w polu Value i zatwierdzenie przyciskiem OK.

P'__ bl
o e

O .1.3.6.1.4.1.42814.28.3.1.1.2.1 |

Data Type | Integer |

Value | {on(1), OFF(D) } |

| ok || cancel

Protokoty komunikaciji i administracja

@ Informacja

Menu Administration umozliwia Uzytkownikowi skonfigurowanie ustug, ktére majq zosta¢ wtgczone/wytaczone w
urzadzeniu oraz zmiane hasta dostepu.

Nazwa modutu

Kazdy modut moze mie¢ nadang unikalng nazwe stuzaca do identyfikaciji.

Module name

Name Value Description

Module name | | 0..15 characters

Zmiana hasta

Aby zmieni¢ hasto, nalezy w polu Current Password wpisa¢ aktualne hasto. W polach New Password oraz Re-type
Password nalezy wpisa¢ nowe hasto i zatwierdzié przyciskiem Save Config.



Value

Description

Mew Paszword

0..15 characters

Re-type Fazzword

0..15 characters

Value

Admin Password

Description

Current Password

0..15 characters

Mew Password

0..15 characters

Re-type password

0..15 characters

User Password
Zmiana hasta uzytkownika (dostep tylko do strony Home) (Login: user ):

¢ New Password — nowe hasto,

e Re-type Password — powt6rzenie nowego hasta.
Admin Password
Zmiana hasta administratora (dostep do wszystkich ustawien) (Login: admin ):

o Current Password — aktualne hasto,
¢ New Password — nowe hasto,

e Re-type Password — powtérzenie nowego hasta.
Ustawienia ustug

Urzadzenie umozliwia wybdr, jakie ustugi majg by¢ dostepne. Zaznaczenie pola wyboru obok nazwy ustugi i
nacisniecie przycisku Save aktywuje wybrang ustuge.



MName Value Description
Enable User Password
Enable Admin Password
Enable Program Access Connection (Destnation Chent).
Enable MODBUS TCP Server
Enable SNMP

Allow medule to send data to
Enable Destination Client other device (1 to 1 TCP
connection)

Enable Multicast PZP
Enable Comm2Other Module communication. Lantick must be
restarted after change.

Enable control by Inveo
Enable Inveo Dashboard Dashboard Website,
Click here for additional infa.

Allow remote upgrade firmware
Enable TFTP Bootloader by TFTF. For safety reasons, the
option should be disabled.

Enable Remote Network Config by

Enable Remote Metwork Config Inves Discover Software

Enable coordinate graphics points

Enable Graphic Mode Config config.
LED Status 1: Off «
LED Status 2: Off w

Enable User Password - Zatgczenie obstugi hasta uzytkownika,

Enable Admin Password — Zatgczenie obstugi hasta administratora,

Enable Program Access — Zatgczenie obstugi przez programy zewnetrzne,

Enable Modbus TCP Server — Zatgczenie serwera Modbus TCP,

Enable SNMP - Zatgczenie agenta SNMP,

Enable Destination Client — Ustuga przekazywania stanu wej$¢/wyjs¢ do innego modutu (tryb mostu),
Enable Comm20ther Module — Zatgczenie komunikacji na adresie multicastowym (IP:224.0.23.12 port 3671),
Enable Inveo Dashboard - Ustuga sterowania przez chmure http://dash.inveo.com.pl,

Enable TFTP Bootloader — Zatgczenie bootloadera,

Enable Remote Network Config — Wigczenie zdalnej konfiguracji (program Discoverer),

Enable Graphic Mode Config — Konfiguracja trybu graficznego z menu Map,

Disable LED - Wytgcza diody LED na module — w momencie nacisniecia przycisku reset diody beda $wieci¢ 5
minut, a nastepnie zostang wytgczone (Lantick PE-4-4, PE-0-8, PE-8-0, PE-0-16, PE-16-0),

LED Status 1/2 — Umozliwia uzytkownikowi wybor kanatu, ktérego stan ma odwzorowywac dioda LED na
przednim panelu urzadzenia (Lantick PE-2-2, PE-0-4).


http://dash.inveo.com.pl/

Uwagal!

TFTP Bootloader podczas normalnej pracy powinien by¢ wytaczony. Zatagczenie powinno nastapi¢ dopiero przed
aktualizacja oprogramowania.



Protokoty komunikacyjne

Urzadzenie posiada nastepujgce mozliwosci sterowania:

« Wbudowang strone www,

o Protokdt KNX/IP,

e Ustuga dostepu Inveo Dashboard http://dash.inveo.com.pl,
» Protokdét SNMP,

o Protokét Modbus TCP,

e Protokdt HTTR,

e Program z linii komend dla systemu Windows,

e Program Linux,

» Telefon/tablet z systemem Android (np.: aplikacja HTTP Shortcuts — w aplikacji nalezy ustawi¢ zgdanie HTTP,
ktore korzysta z dash.inveo.com.pl i wysyta komende do Lanticka).

Komunikacja 1 do 1 — przedtuzacz LAN

Moduty wyposazone w wejscia mogg przesytac informacje do urzadzen posiadajgcych wyjscia, aby reagowac na
aktywacje tych kanatéw. Oznacza to, ze gdy kanat wejsciowy zostanie aktywowany, modut automatycznie
komunikuje sie z odpowiednim urzagdzeniem (Lantickiem) i aktywuje wybrany kanat wyjsciowy. Kiedy kanat
wejsciowy zostanie wytgczony, odpowiadajgcy mu kanat wyjsciowy réwniez sie dezaktywuje. Ta funkcjonalnosé jest
przydatna, gdy konieczne jest odwzorowanie stanu wejscia na wyjsciu.

Konfiguracja
1. Ustawienia w module wejsciowym

W module Lantick z wejsciami nalezy przejs¢ do zaktadki Administration i zaznaczy¢ opcje Enable Destination
Client. Nastepnie uzupetnij nastepujace pola:

» Destination IP: Wprowadz adres IP urzagdzenia posiadajgcego wyjscia,

» Destination Port: Wpisz numer portu, na ktérym Lantick nastuchuje (domyslnie jest to port 9761).

Destination Client Settings

Name Value Description

Address of other device to
Destination IP 192.168.111.16 communicate (1 to 1 TCP
connection)

Destination Port 9761 Port to communicate



http://dash.inveo.com.pl/

2. Przypisanie kanatow

Przejdz do zaktadki Channel i wybierz, ktére wyjscie ma zostaé¢ aktywowane w momencie, gdy dany kanat wejsciowy
zostanie uruchomiony.

Channel1-CH 1

Name Value Description
Mame CH 1 0..15 characters
- } Select destintation channel in
L J
Destination channel Dest: 4 1 to 1 TCP comnection

Save

3. Ustawienia w module wyjsciowym
W module wyjsciowym otwérz zaktadke Administration i zaznacz opcje Enable Program Access.

Taka konfiguracja umozliwia bezposrednig i ptynng komunikacje miedzy modutami, zapewniajgc natychmiastowa
reakcje wyjs¢ na zmiany stanéw wejsciowych.

Protokoty komunikacyjne

Urzadzenia mozna potgczy¢ w sie¢, co umozliwia tworzenie zaawansowanych systemow sterowania. Ustawienia
komunikacji urzadzen ,kazdy z kazdym” mozna dokona¢ w zaktadce Comm20ther. Moduty posiadajg narzedzia
utatwiajgce komunikacje miedzy sobg. Mozna skorzysta¢ z nastepujgcych protokotdw:

e TCPR,
- UDPR
o KNX,
e« HTTP GET.

Home

= Comm20ther

Channel Comm20ther module enables communication between devices. Module
Network supports TCP, UDP and KNX frame.

SHMP

Administration

Comm20Other

| Configurator | View all modules |




Comm20ther — KNX

Modut Lantick jest wyposazony w obstuge protokotu kompatybilnego z KNX-IP w trybie Routing. Protokot ten
przeznaczony jest do sterowania automatyki domowej ("domy inteligentne") i biurowe;.

Sie¢ jest zbudowana w konfiguracji "kazdy z kazdym" bez wydzielonego urzadzenia nadrzednego, choc istnieje
mozliwos¢ dodania takiego urzgdzenia w przypadku bardziej wymagajgcych rozwigzan. Awaria jednego z modutow
nie powoduje paralizu dziatania catej instalacji. Komunikacja miedzy modutami odbywa sie przez sie¢ LAN na
pakietach rozgtoszeniowych UDP multicast.

Konfiguracja i dziatanie polegajg na tym, ze wybrane urzadzenia odbiorcze (np. przekazniki potaczone do obwodow
lamp, rolety) i wyzwalacze/aktorzy (wejscia, do ktdrych podtaczone sg np. wiaczniki $cienne) przypisuije sie do
wspolnej grupy. Kazdy kanat wejsciowy ma wpisang komende oraz adres grupy. Kanat wyjsciowy moze mie¢ do
odpowiedniej akcji (wtacz, wytacz, zmien stan, zatgcz z opdznieniem, roleta) wpisane grupy na jakie ma reagowac.
Wystanie przez wejscie zapisanego adresu grupy z komendg, powoduje reakcje wszystkich odbiornikéw, ktére majg
wpisane w sobie ten adres grupy. Kazde wejscie-wyjscie moze mie¢ wpisane kilka réznych adreséw, dodatkowo
wejscia moga wysytac¢ adres na rézne zdarzenia takie jak: wcisniecie przycisku, przytrzymanie, zwolnienie przycisku,
a takze wystac¢ predefiniowang ramke TCP, UDP i HTTP. Wyjscia moga by¢ potagczone w sekcje do sterownia rolet.
System moze by¢ rozwiniety o jednostke centralng do wizualizacji budynku i zdalnego sterowania.

Podglad wszystkich urzadzen KNX

Przy konfigurowaniu rozbudowanych instalacji przydatna jest funkcja dostepna pod przyciskiem View all modules.
Funkcja ta skanuje sie¢ LAN i wykrywa wszystkie urzadzenia firmy Inveo ktére majg aktywny protokét KNX i zestawia
je w jednej tabeli segregujac na grupy.

Home

= Comm20ther

Channel Comm20ther module enables communication between devices. Module
R—— supports TCP, UDP and KNX frame.

SHMP
Administration View all modules

Comm20ther

Konwerter formatu ramki

Klikajgc w przycisk Configurator w zaktadce Comm20ther przechodzimy do okna konfiguracji obstugi protokotu
KNX. W prawym goérnym rogu zaktadki znajduja sie przyciski:

Clear Data Toggle Frame Format

1]2)3f4fs5]e6f7]a

« Save data — Zapisuje dokonane zmiany, zapis trwa okoto 10 sekund,
o Clear data — Usuwa aktualne ustawienia,

e Close — Zamyka okno konfiguracji,



» Toggle Frame Format — Zmienia format danych ramki, reprezentacja w kodzie ASCII lub zapis heksadecymalny,

« 1,2,3,4,5,6,7,8 - Przyciski nawigacyjne, przenoszg w odpowiednie miejsce (na dany nr wej$cia/wyjscia
danego modutu),

o Calc - Kalkulator pozwalajgcy przeliczy¢ czas z systemu dziesietnego na heksadecymalny.

E Przyktad uzycia kalkulatora

Za pomoca kalkulatora mozemy przeliczy¢ 5 sekund na zapis heksadecymalny. Poniewaz podziatka wynosi 0,1
sekundy, warto$¢ 5 sekund to 50 jednostek (50 * 0,1 = 5). W rezultacie, aby zapisac te warto$¢ w formacie 2-bitowym
heksadecymalnym, nalezy wpisaé¢ \x00\x32 w polu ramki.

Format danych wejsciowych
Dane wprowadzane do ramki muszg by¢ w formacie \xAB, gdzie:
e AB — Warto$¢ w systemie heksadecymalnym, reprezentujgca odpowiednig komende KNX.

Dzieki temu doktadnie okreslamy, jak wartosci sg interpretowane przez system, co zapewnia skuteczng obstuge
protokotu KNX.

Sterowanie kanatami wyjsciowymi

W tabeli wyj$¢ mozna uzywacé funkcji podstawowych (DPT 1.xxxx) lub funkciji z priorytetem (DPT 2.xxxx).

Channel Out 1 [CH 1]

ReadState: EilIZEN
Function Group 1 Group 2 Group 3 Group 4

on (DPT 1.001) [1/2/3 | | |ororo | | Jororo | | Jororo |
Off (DPT 1) [or00 | | [or0r0 | | [o/0r0 | | [or0i0 |
Invert (DPT 1.012) |o/0i0 | | |oio/o | | Jororo | | Joroio |
Time [or0i0 | | [or0i0 | | [or0r0 | | [o/0i0 |
on Control (DPT 2.001) [or0/0 | | [o0r0 | | [or00 | | [oroi0 |
off Control (DPT 2) [0 | | [o/0i0 | | [o0r0 | | [o0m0 |
Invert Control (DPT 2.012) [o/0i0 | | [ororo | | [ororo | | [ororo |
Scene Control (DPT 18.001) [oror0 | | foror0 | | {000 | | [o/0i0 |

Uzycie funkciji z priorytetem (DPT 2.xxxx) umozliwia zablokowanie funkcji podstawowych.
Jest to uzyteczne np. w przypadku:

e Pozaru — Wszystkie rolety majg zosta¢ podniesione i nikt nie moze ich opusci¢,

« Swiatto ma zosta¢ wigczone/wytgczone i nie chcemy, aby ktokolwiek je wytgczat/wigczat.



DPT 2.X DPT 2.X

enable
priority

KNX logic

KNX BUS

Komendy KNX

» ReadState — Adres pozwalajgcy odczyta¢ stan modutu (np. przez zewnetrzny program). Adres przyjmuje
wartosci 0-31/0-7/0-255,

» On (DPT 1.001) — Zataczenie wyjscia — moze przyjmowac 2 wartosci:
e \x080 — Wytgczenie wyjscia,
e \x@81 — Zatgczenie wyjscia.

o Off (DPT 1) — Funkcja przeciwna do On (DPT 1.001). Funkcja uzywana w przypadku, gdy wytgczenie danego
urzadzenia ma powodowac zatgczenie sie innego urzadzenia.

 Invert (DPT 1.012) — Zmiana stanu wyjscia na przeciwny:
e \x080 — Taka komenda nie spowoduje zmiany stanu wyjscia,
e \x@81 — Zmiana stanu wyjscia na przeciwny.

» Time — Czasowe wigczenie/wytgczenie wyjscia:

e \x00 — Wylaczenie przekaznika,



* \x01 — TonMSB TonLSB ToffMSB ToffLSB — Wiaczenie przekaznika na ustalony czas po zakorczeniu
okreslonego opédznienia. Czas ten jest wyrazony w jednostkach rownych 0,1 sekundy zapisanych w systemie

szesnastkowym (hex).

B Przykiad
Wigczenie przekaznika na 60 sekund (wartosé 600), po 8 sekundowym op6znieniu (wartosé 80):

- dec 600 hex 0x02 0x58
- dec 80 hex 0x00 0x50

Sktadnia:

TanMSB  TalSB  TsMSBE  TowslSB

N A 17

x01\x02\x58\x00\x50
'-_.\,._J'

komenda Ten Tor

& Wskazéwka

Aby zaprogramowa¢ wiaczenie przekaznika bez op6znienia wystarczy nie wprowadzaé¢ wartosci dla Toff, np.:
\x01\x02\x58 .

» On Control (DPT 2.001) - Funkcja zatgczenia wyjscia z priorytetem — moze przyjmowac 4 wartosci:
* \x00 - Wytgczenie wyjsécia — dziata jak On (DPT 1.001),
e \x01 - Zatgczenie wyjscia — dziata jak On (DPT 1.001),

e \x082 — Wystanie takiej komendy spowoduje wytgczenie wyjscia z priorytetem — odblokowanie wyjscia
(skasowanie flagi blokady) jest mozliwe po wystaniu \x88 lub \x81 . Wtgczy¢ wyj$cie mozna poprzez
\x03 lub recznie (flaga blokady nadal bedzie aktywna),

» \x03 - Zalgczenie wyjscia z priorytetem — odblokowanie wyjscia (skasowanie flagi blokady) jest mozliwe
tylko po wystaniu \x8e, \x81 . Wytgczy¢ wyjscie mozna poprzez \x02 lub recznie (flaga blokady nadal
bedzie aktywna).

o Off Control (DPT 2.001) - Funkcja z priorytetem przeciwna do On Control (DPT 2.001).
 Invert (DPT 2.012) — Zmiana stanu na przeciwny z priorytetem, przyjmuje 4 wartosci:
e \x080 — Taka komenda nie spowoduje zmiany stanu,

e \xB81 — Zmiana stanu na przeciwny,



» \x02 - Wystanie takiej komendy zablokuje wyjscie z priorytetem w jego aktualnym stanie (wtgczone badz
wytgczone) — odblokowanie wyjscia (skasowanie flagi blokady) jest mozliwe tylko po wystaniu \x@8 lub
\x01,

e \x03 — Wystanie takiej komendy spowoduje zmiane stanu na przeciwny z priorytetem — odblokowanie
wyjscia (skasowanie flagi blokady) jest mozliwe tylko po wystaniu \xee lub \xe1.

o Scene Control (DPT 18.001) — Zapamietanie ustawien danej sceny np. wyjscie nr 1, 3 ma by¢ zatgczone, nr 2
wytgczone natomiast nr 4 jest nieistotne.
Zapamietujemy na grupie 1/1/1 wyjscie nr 1, 2, 3 (w linii Scene control wpisujemy grupe 1/1/1).
Komenda zapamietania/odczytu sceny: \xab, gdzie
e a:
» Wartos¢ 0" odpowiada za aktywacje sceny z pamieci urzadzenia,
« Wartos¢ ,8” odpowiada za zapis aktualnej sceny do pamieci urzadzenia.

e b: numery kolejnych scen, max ilos¢ 16 scen do zapamietania, przyjmujg wartosci 0-F.

B Przykiad

\x82 — Zapis sceny numer 3,
\x0A — Odczyt sceny numer 11.

Scene Control jest wykorzystywane w przypadku czestych ustawien, np. po zakonczonym dniu pracy stanowiska
maja zostac¢ odciete od pradu — wszystkie wyjscia wytgczone, w danym pomieszaniu o 5:55 ma zostac wigczone
$wiatto na suficie, nascienne i zasilanie do komputera — wystarczy uzy¢ funkcji Scene control lub skorzystac ze
sterownika czasowego Inveo Cronos, ktéry sam o danej godzinie zatgczy/wytgczy zasilanie.

Do kazdego kanatu wyjSciowego mozna przypisa¢ do 4 réznych grup (w tabeli kolumny o nazwie Group 1-4). Kanat
wyjsciowy odpowie wybrang komenda dla kazdej z przypisanych grup.

Komendy KNX dla konfiguracji kanatu w trybie rolety/bramy

» Step (DPT 1.007) - Funkcja zwiekszajgca/zmniejszajgca otwarcie rolety o krok:
e \x80 — W gore,
o \x01 — W ddt.

o Up/Down (DPT 1.008) - Funkcja otwierajgca/zamykajgca rolete:

* \x00 - Otwarcie rolety (catkowite) ponowne wystanie komendy nie spowoduje zatrzymania otwierania
rolety,

e \x01 - Zamkniecie rolety (catkowite) ponowne wystanie komendy nie spowoduje zatrzymania zamykania
rolety.

o Stop (DPT 1) - Funkcja zatrzymujaca rolete:
e \x00 - Zatrzymanie rolety,

e \x@81 — Zatrzymanie rolety.



» Up/Down with Stop (DPT 1) — Funkcja otwierajgca/zamykajaca rolete z mozliwoscia jej zatrzymania - jezeli
komenda zostanie wystana jednokrotnie to roleta zacznie sie otwiera¢/zamykaé, ponowne wystanie komendy
spowoduje zatrzymanie rolety:

e \x00 — Otwarcie rolety/zatrzymanie rolety,
e \x@81 — Zamkniecie rolety/zatrzymanie rolety.

« Gate (DPT 1) - Funkcja naprzemiennie otwierajgca/zamykajgca rolete/brame z mozliwoscig jej zatrzymania.
Ponowne wystanie komendy przed zakonczeniem procesu otwierania/zamykania rolety/bramy spowoduje
wytgczenie wyjscia, czyli zatrzymanie rolety/bramy:

e \x00 — Zatrzymanie rolety/bramy,

e \x01 — Otwarcie/zatrzymanie/zamkniecie rolety/bramy — jezeli przed zakofczeniem procesu
otwierania/zamykanie rolety komenda zostanie ponownie wystana, wyjscie zostanie wytgczone.

o Step Control (DPT 2.007) - Funkcja Step (DPT 1.007) z priorytetem. Funkcja zwiekszajgca/zmniejszajgca
otwarcie rolety o krok:

e \x80 — W gore,
e \x01 — W dodt,
e \x02 — W gére z priorytetem (zablokowanie sterowania DPT1.X),

o \x03 — W dét z priorytetem (zablokowanie sterowania DPT1.X).

Odblokowanie wyjscia (skasowanie flagi blokady) jest mozliwe tylko po wystaniu \x00 lub \xe1 .
o Up/Down Control (DPT 2.008) - Funkcja Up/Down (DPT 1.008) z priorytetem. Funkcja otwierajgca/zamykajgca
rolete:

* \x00 - Otwarcie rolety (catkowite), ponowne wystanie komendy nie spowoduje zatrzymania otwierania
rolety,

e \x01 - Zamkniecie rolety (catkowite) ponowne wystanie komendy nie spowoduje zatrzymania zamykania
rolety,

e \x082 - Otwarcie rolety (catkowite) z priorytetem (zablokowanie sterowania DPT1.X),

» \x03 — Zamkniecie rolety (catkowite) z priorytetem (zablokowanie sterowania DPT1.X).

Odblokowanie wyjscia (skasowanie flagi blokady) jest mozliwe tylko po wystaniu \xe0 lub \xe1 .

» Stop Control (DPT 2) - Funkcja Stop (DPT 1) z priorytetem - funkcja zatrzymujaca rolete:
e \xB80 — Zatrzymanie rolety,
e \x@1 — Zatrzymanie rolety,
e \x00 - Zatrzymanie rolety z priorytetem (zablokowanie sterowania DPT1.X),

e \x01 - Zatrzymanie rolety z priorytetem (zablokowanie sterowania DPT1.X).

Odblokowanie wyjscia (skasowanie flagi blokady) jest mozliwe tylko po wystaniu \xe0 lub \xe1 .

» Up/Down with Stop Ctrl (DPT 2) - Funkcja Up/Down with Stop (DPT 1) z priorytetem. Funkcja
otwierajgca/zamykajaca rolete z mozliwoscig jej zatrzymania — jezeli komenda zostanie wystana jednokrotnie to
roleta zacznie si¢ otwiera¢/zamykac, ponowne wystanie komendy spowoduje zatrzymanie rolety:



e \x00 — Otwarcie rolety/zatrzymanie rolety,
e \x@81 — Zamkniecie rolety/zatrzymanie rolety,
» \x02 - Otwarcie rolety/zatrzymanie rolety z priorytetem (zablokowanie sterowania DPT1.X),

e \x03 - Zamknigcie rolety/ zatrzymanie rolety z priorytetem (zablokowanie sterowania DPT1.X),

Odblokowanie wyjscia (skasowanie flagi blokady) jest mozliwe tylko po wystaniu \xe0 lub \xe1 .

» Gate Control (DPT 2) - Funkcja Gate (DPT 1) z priorytetem. Funkcja naprzemiennie otwierajgca/zamykajaca
rolete/brame z mozliwoscig jej zatrzymania. Ponowne wystanie komendy przed zakoriczeniem procesu
otwierania/zamykania rolety/bramy spowoduje wytgczenie wyjscia, czyli zatrzymanie rolety/bramy:

e \x00 — Zatrzymanie rolety/bramy,

e \x01 — Otwarcie/zatrzymanie/zamkniecie rolety/bramy — jezeli przed zakoficzeniem procesu
otwierania/zamykanie rolety komenda zostanie ponownie wystana, wyjscie zostanie wytgczone,

e \x02 - Zatrzymanie rolety/bramy z priorytetem (zablokowanie sterowania DPT1.X),

* \x083 - Otwarcie/zatrzymanie/zamkniecie rolety/bramy z priorytetem (zablokowanie sterowania DPT1.X),
Odblokowanie wyjscia (skasowanie flagi blokady) jest mozliwe tylko po wystaniu \x00 lub \xe1 .

« Blind Control (DPT 3.008) — Funkcja otwierajgca/zamykajgca/zatrzymujaca rolete:
e \x00 — Zatrzymanie rolety,
e \x07 - Otwarcie rolety,
e \xBF — Zamkniecie rolety.

» Percentage 0-100% (DPT 5.001) — Procentowe otwarcie rolety 0-100%, aby roleta byta otwarta na okoto 50
procent nalezy 50 zapisa¢ w systemie hex 50dec-32hex.

e \xCC - Procentowe otwarcie rolety, gdzie CC procenty (0-100%) wyrazone w systemie szesnastkowym.

o Value 0-255 (DPT 5.004) — Otwarcie rolety 0-255: dla 0 - roleta zamknieta, 255 - roleta catkowicie otwarta. Aby
roleta byta otwarta na okoto 70 procent nalezy wyliczy¢ 70% z 255 = 178,5 — zaokraglajgc w dét zamieniamy na
system szesnastkowy: 178dec=B2hex.

e \xCC - Otwarcie rolety 0-255 (0-100%), CC wyrazone w systemie szesnastkowym.

» Scene Control (DPT 18.001) — Zapamietanie ustawien danej sceny.
Zapamietujemy na grupie 1/1/1 ustawienia rolet nr 1, 2, 3 (w linii Scene control wpisujemy grupe 1/1/1).

Komenda zapamigtania/odczytu sceny: \xab, gdzie:

» a:wartos¢ ,0” odpowiada za aktywacje sceny z pamieci urzadzenia wartos¢ ,8” odpowiada za zapis aktualnej
sceny do pamieci urzagdzenia

e b: numery kolejnych scen, max ilos¢ 16 scen do zapamietania, przyjmujg wartosci 0-F.



B Przykfad

\x82 — Zapis sceny numer 3,
\x8A — Odczyt sceny numer 11.

Konfiguracja wyzwalaczy — kanatéw wejsciowych

Channel In 4 [CH 4]

L EEL S ST 31/7/255
Function Protocol P Port KNX Group Frame Try!
ono Disable v |[0.00.0 [0 | | [o0i0 Try!

Function

Protocol

P

Port

KNX Group

Frame

Try!

off 0

Disable v

[00.0.0

[or0r0

Tryl

‘ |

Function
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P
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KNX Group

Frame

Try!

Hold On 0

Disable v

[0.0.0.0

[or0r0

Tryl

‘ |

Function

Protocol

P

Port

KNX Group

Frame

Hold Off 0

[Disable  v]

[0.0.0.0

[0r0r0

Try!

» ReadState — Adres pozwalajgcy odczytac stan (np. poprzez zewnetrzny program) adres przyjmuje wartosci 0-
31/0-7/0-255,

Moment wystania ramki zalezy od przypisanej funkcji:
« On 0 - Funkcja wykrywajgca zbocze rosngce (zostanie wywotana w momencie pojawienia sie stanu wysokiego
na wejsciu),

« Off 0 - Funkcja wykrywajgca zbocze opadajace, ale tylko wtedy, jesli stan wysoki na wejsciu trwat krécej niz
czas okreslony w parametrze C20 Hold On Time (wywotany w momencie zaniku napiecia na wejsciu, w
momencie zwolnienia przycisku),

e Hold On 0 - Funkcja reagujgca na stan wysoki na wejsciu, jesli trwat on przez czas C20 Hold On time
zdefiniowany w zaktadce Channel,

» Hold Off 0 — Funkcja wykrywajgca zbocze opadajace, jednak wywotana tylko wtedy, jesli stan wysoki na wejsciu
trwat przynajmniej przez czas okreslony w parametrze C20 Hold On Time.
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Wywotanie okreslonej funkcji zalezne jest od dtugosci impulsu na wejsciu. Impuls na wejsciu wywotuje zdarzenie
opisane jako On. Jesli impuls trwa nadal i przekroczy czas okreslony w parametrze C20 Hold On time — wywotana
zostaje funkcja opisana jako Hold On. Jesli przed uptynieciem czasu okreslonym w parametrze C20 Hold On time
nastgpi przerwanie impulsu — wywotana zostanie Off. Jesli przerwanie impulsu nastgpi po czasie okreslonym w
parametrze C20 Hold On time — wywotana zostanie akcja Hold Off.

Powyzsze funkcje moga wysytaé ramki cyklicznie w zaleznos$ci od C20 Repetition time. Urzadzenie moze cyklicznie
przesyta¢ ostatnio wyzwolong ramke np. ramka z wyzwalacza HoldOn moze by¢ wysytana cyklicznie (z zadana
czestotliwoscig) do momentu pojawienia sie ramki HoldOff (ktéra bedzie nastepnie cyklicznie wysytana).

B Przykiad

Lantick 0-8: Wtacznik nascienny monostabilny jest podtgczony do wejscia nr 1 (channel 1), w ktérym funkcja Hold On 0
przypisana jest do grupy 1/1/2, funkcja Off 0 jest przypisana do grupy 1/1/1.

LanTick 8-0: Wyjscie nr 3 jest zdefiniowane jako roleta w pokoju goscinnym, a wyjscie nr 5 jako o$wietlenie. Do wyjscia
nr 3 przypisano grupe 1/1/2 jako funkcje Up/Down Control powodujgca naprzemienne otwieranie/zamykanie rolety. Do
wyj$cia nr 5 przypisano grupe 1/1/1, jako funkcje Invert powodujgcg zmiane stanu na przeciwny (wtgczanie i
wytgczanie $wiatta).

Taka konfiguracja dziata nastepujaco:
Krétkie nacisniecie na wigcznik powoduje wigczenie badz wytgczenie Swiatta w pokoju goscinnym, a przytrzymanie
wigcznika przez chwile spowoduje zamykanie/otwieranie sie rolety w tym pokoju.

Kolumna Protocol

Do wyboru sg nastepujgce ustawienia:

Disable — Kontrola wytgczona,

e TCP - Kontrola poprzez protokét potgczeniowy TCP,
o UDP - Kontrola protokotem UDP — multicast,

o KNX — Protokot KNX,

HTTP GET - Sterowanie przez protokét HTTP metodg GET.



Kolumna IP
W tym oknie nalezy wpisac adres IP urzadzenia docelowego.
Kolumna Port

W przypadku protokotu HTTP GET nalezy wpisa¢ wartos¢ 80. Dla protokotu TCP/UDP nalezy wpisac¢ port, na ktérym
nastuchuje urzadzenie zdalne, standardowo 9761.

Kolumna KNX Group

Uzywajgc protokotu KNX definiuje sie grupy, ktére sg tagcznikiem do sterowania wyjsciami.
Pole Frame

W tym polu nalezy wpisa¢ komendy, ktére majg zosta¢ wystane.

Przycisk Try!

Przycisk umozliwia przetestowanie wybranej ramki danych.

Adresacja KNX

Komunikacja KNX opiera sie na rozgtaszaniu danych dla okreslonych grup. Kanaty wyjsciowe reaguja na grupy
zdefiniowane w kanatach wejsciowych. Grupy moga by¢ przypisane do réznych wyjs¢.

Adresacja grup w KNX ma format: a/b/c

 a: grupa gtéwna 0-31 (standard okresla 0-15),
e b: grupa posrednia 0-7,
e c: podgrupa 0-255.

np.: 4/0/8

Przyktadowe przyporzadkowanie grup:

Pomieszczenie Obiekt sterowania Funkcja

1 — kuchnia 0 — oswietlenie 0 — oswietlenie gtéwne

2 — salon 1 - gniazdka 1 - o$wietlenie dodatkowe
3 — kottownia 2 — rolety 2 — roleta potnocna

4 - garaz 3 — wentylacja 3 - roleta potudniowa

Tworzenie grup:

e 1/0/0 - sterowanie oswietleniem gtéwnym w kuchni,

» 3/0/0 - sterowanie oswietleniem gtownym w kottowni,



e 4/2/3 — sterowanie roletg potudniowg w garazu,

e 2/2/2 - sterowanie roletg pétnocng w salonie.

Przyktad potgczenia modutéw:
1111 11/2 1/1/2 1/1/1
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Comm20ther — TCP/UDP

W zaktadce Comm20ther istnieje mozliwos¢ wyboru ustawienia klienta TCP lub UDP. Oznacza to, ze urzadzenie
bedace ,serwerem” o okreslonym adresie IP, nastuchuje na wybranym porcie i modut Lantick moze wysta¢ do niego
komunikat.

B Przykiad 1 - TCP

Zatézmy, ze w sieci znajdujg sie: Lantick-8-0 (8 wyjs¢), ktory jest serwerem oraz Lantick-0-8 (8 wejsc¢), bedacy klientem.
Ramka z Lantick-0-8 ma zosta¢ wystana w momencie zatgczenia wejscia nr 3 na dtuzej niz 0.5 sekundy, powodujac
zatgczenie wyjscia nr 7 w Lantick-8-0.

Lantick-8-0 (serwer):
adres IP: 192.168.111.16
port TCP/UDP: 9761

Comm20ther Lantick-0-8:

Channel 3:
Function ‘ Protocol ‘ P ‘ Port ‘ KNX Group ‘ Frame ‘ Try!
Hold On 0 TcP - |192.165.111.16 ‘ ‘9761 ‘ |0i,01.0 | A\ x@F \xB81\x06\x81\x01\x00\x0e\x00\x00\x00\x18 Tryl
4

Ramka jest zapisana w systemie heksadecymalnym: \x@0F\x01\x06\x81\x81\x008\x00\x00\x00\x00\x18

B Przyktad 2 - UDP

Zatézmy, ze w sieci znajduje sie: Lantick-8-0 (8 wyjs¢), ktéry jest serwerem oraz Lantick-0-8 (8 wejsc¢), bedacy klientem.
Ramka z Lantick-0-8 ma zosta¢ wystana w momencie wytgczenia wejscia nr 7, jesli wejscie byto zatgczone na krécej
niz 0.5 sekundy. Spowoduje to zatgczenie wyjscia nr 5 w Lantick-8-0.

Lantick-8-0 (serwer):
adres IP:192.168.111.16
port TCP/UDP: 9761

Comm20ther Lantick-0-8:
Channel 7:

Function ‘ Protocol ‘ P ‘ Port ‘ KNX Group ‘ Frame ‘ Try!

off o [upP v | [192.168.111.16 | | [9761 | | [oror0 | Tyl

\xBF\x01\x04\x01\x01\x00\x00\x00\x00\x00 \xlﬂ /J

Ramka jest zapisana w systemie heksadecymalnym: \x0F\x01\x04\x81\x081\x008\x00\x00\x00\x80\x16

Ramka protokotu TCP ma takg samg postac jak ramka protokotu UDP. Réznica polega na tym, ze protokdt TCP
posiada kontrole transmisji danych.



Comm20ther — HTTP GET

Ustawiajgc protokot HTTP GET w zaktadce Comm20ther mozna sterowac innymi urzgdzeniami posiadajgcymi
zaimplementowany protokot HTTP. Polega to na tym, ze w zaleznosci od aktualnego stanu wejscia urzadzenia,
zostajg wystane odpowiednie komendy protokotu HTTP, na ktdre zareaguje modut o zdefiniowanym numerze IP.

@ Informacja

Do sterowania modutami Lantick nie zaleca sie stosowania protokotu HTTP GET — zalecamy wykorzysta¢ protokét
ubpP

Urzadzenie wspiera wytacznie autoryzacje Basic Authentication

B Przyktad - HTTP GET

Zatozmy, ze w sieci znajdujg sie Lantick PE-0-8 (8 wej$¢) oraz zewnetrzny system wymagajgcy podania poswiadczen.

Sie¢ ma dziata¢ nastepujaco:

Jesli zostanie zatgczone wejscie nr 1 w Lantick PE-0-8, urzadzenie wysle ramke danych do zewnetrznego systemu.
Nalezy pamietac, ze w przypadku korzystania z protokotu HTTP czasami jest konieczne uwierzytelnienie poprzez
wpisanie uzytkownika i hasta. Uwagal! Login oraz hasto moga mie¢ maksymalnie 30 znakéw. Dane te wpisuje sie w
nowe;j linii.

Zewnetrzny system:
adres IP: 192.168.111.16
port HTTP: 80

login: admin

hasto: admin12

Comm20ther Lantick PE-0-8:
Channel 1:

fstat.php?command=8x681

admin:adminl2

ono [HTTPGET~| | [192.168.111.16 | |80

Joroio

/stat.php?command=0x001 — Komenda, jaka zostanie wystana,
admin:admin12 - Uwierzytelnienie login:hasto.




Sterowanie przez chmure

Inveo dashboard umozliwia sterowanie wyjSciami modutu oraz odczyt stanu wejs¢ przez strone
http://dash.inveo.com.pl.

Po aktywacji ustugi Enable Inveo Dashboard w zaktadce Administration, modut wysyta na serwer aktualny stan
wejs¢/wyjse.

Aby moc korzystac z Inveo Dashboard konieczne jest utworzenie i aktywowanie konta.

Po wpisaniu w przegladarce internetowej adresu, nalezy klikng¢ na hipertgcze Zat6z konto. W nowym oknie nalezy
wypetni¢ wszystkie pola i zaznaczy¢ pole reCAPTCHA.

Inveo £ -

Imie:

Nazwisko:

Nazwa uzytkownika™:
Hasto™:

Powtorz hasto™:

Adres e-mail™:
Powtorz Adres e-mail™:

Konto tylko do odczytu ]

Fap

reCAPTCHA

Prywatnoss - Warunic

Nie jestem robotem

Wroc do logowania

Po poprawnym wypetnieniu formularza nalezy klikng¢ Zatéz. Na podany podczas rejestracji adres e-mail zostanie
wystany mail z linkiem potwierdzajgcym.

Po zalogowaniu sie na konto w serwisie Inveo Dashboard nalezy dodac¢ urzadzenia, ktérych status chcemy widzie¢,
lub ktérymi chcemy sterowac.


http://dash.inveo.com.pl/

Home

All Add device

-

Copynght © 2015 Inveo s.c. Web: 1.0

Po kliknieciu przycisku Add device pojawi sie okno do wpisania klucza odczytanego z modutu Lantick. Klucz
znajduje sie w zaktadce Administration.

Enable control by Inveo
Enable Inveo Dashboard Cask g\ ebsite.

Clic or additional info.

Po nacisnieciu na hipertgcze wyswietli sie okno z niezbednymi danymi.

[X] Close
Inveo Dashboard allows you to control the device by the site http://dash.inveo.com.pl

To start using the service, you must create an account on Inveo Dashboard

* To add a device copy and paste the key PpfjgHI1EIFjzqud/K93g0== (click to copy) on the dashboard in the 'Add new device' field.
* To remove the device from all users paste code NuuMsLduAZhMpEGF7tCQpQ== (click to copy) on the dashboard in the 'Remove from all
users' field.

W celu dodania urzadzenia nalezy wklei¢ klucz z pierwszego punktu.

Usuniecie urzadzenia dokonuje sie poprzez wklejenie klucza z drugiego punktu.



Program sterujacy z linii komend Windows

W przypadku sterowania z linii komend mozna wykorzysta¢ program cURL.

W pierwszej kolejnosci nalezy wtaczy¢ ustuge Program Access w zaktadce Administration.

B Przykiad

login:hasto.

<response>
<sv>1.42</sv>

<0ut>00000000</out>

<0n>00000000</on>

<in>00000000</in>

<counter1>15</counteri>

<temp1>0</temp1>
</response>

Sekcja
<prod_name>Lantick</prod_name>
<sv>1.42</sv>
<mac>00:00:00:00:00:00</mac>
<out>00000000</out>
<on>00000000</on>
<in>00000000</in>
<counteri1>0</counteri1>

<temp1>0</temp1>

<prod_name>Lantick</prod_name>

<mac>00:00:00:00:00:00</mac>

Odczytanie stanu wyjscia, modut ma adres 192.168.0.231:
Dostep do zasobu stat.php wymaga wprowadzenia autoryzacji. W takiej sytuacji komende poprzedzamy -u

W odpowiedzi urzadzenie przesle nastepujgce informacije:

Opis

Typ modutu

Wersja oprogramowania

Adres sieciowy modutu

Tryb wyjs¢

Stan wyjs¢ (Zatgczone/Wytgczone)

Stan wejs$¢ (Zatgczone/Wytgczone)

Licznik

Zmierzona temperatura — dotyczy tylko Nano Temp




Program sterujacy Linux

W programie Linux mozna wykorzysta¢ program cURL:

& Wskazéwka

Dostep do zasobu stat.php wymaga wprowadzenia autoryzacji.
Dostep do zasobow status.xml nie wymaga autoryzacji.

curl -u admin:admin®® "http://192.168.111.15/stat.php” -w "\n" 2>/dev/null | grep 'prod_name' | awk
-F "[><]" '/prod_name/{print $3}'

i Y

E2 192.168.0.101 - PuTTY

= 5

Modbus TCP

Zatgczenie obstugi protokotu jest mozliwe w zaktadce Administration > Enable Modbus TCP Protocol. Domysiny
port: 502.

Urzadzenie obstuguje nastepujace funkcje Modbus:

e 0x01 Read Coils

e 0x03 Read Holding Register
e 0x05 Write Single Coil

» 0x06 Write Single Register
o 0xOF Write Multiple Coils

e 0x10 Write Multiple Registers



Adresacja Holding Registers

Adres

45

6-10

76-80

4000

4000-4007

4008

4008-4015

4016

4016-4023

4028-4029

4028-4043

Nazwa

T10n

T10ff

RelTMode

Counter1

Counter2

T10n

TxOn

T10ff

TxOff

Rel1Mode

RelxMode

Counter1

Counterx

R/W

R/W

R/W

R/W

R/W

R/W

R/W

R/W

R/W

R/W

R/W

R/W

R/W

R/W

R/W

R/W

Opis

Czas zatgczenia wyjscia nr 1 (*100ms)

Czas wytgczenia wyjscia nr 1 (*100ms)

Tryb pracy wyjscia nr 1: 1 — Static 2 — Toggle 3 — TimeBase

32 bitowa wartos¢ licznika nr 1

j/w kanat 2

j/w kanaty 3-15

j/w kanat 16

Czas zatgczenia wyjscia nr 1 (*100ms)

Czas zatgczenia wyjscia nr x (*100ms) dla x=1-8

Czas wytgczenia wyjscia nr 1 (*100ms)

Czas wylgczenia wyjscia nr x (*100ms) dla x=1-8

Tryb pracy wyjscia nr 1:

1 — Static

2 — Toggle
3 - TimeBase

Tryb pracy wyjscia nr x: dla x=1-8
1 — Static

2 - Toggle

3 — TimeBase

32 bitowa wartos¢ licznika nr 1

Stan wejscia licznikowego nr x dla x=1-8



Adresacja Coils

Adres Nazwa R/W Opis [kanat wyj$ciowy/kanat wejsciowy]

1 Oon1 R/W Zataczenie przekaznika 1/ Stan wejscia 1

1-16 Onx R/W Zataczenie przekaznika x / Stan wejscia x dla x=1-16

17 Out1 R Stan cewki przekaznika 1 / Stan wejscia 1

17-32 Outx R Stan cewki przekaznika x / Stan wejscia x dla x=1-16

1000 Oon1 R/W Zatgczenie przekaznika 1 / Stan wejscia 1

1000-1007 Onx R/W Zatgczenie przekaznika x / Stan wejscia x dla x=1-8

1008 Out1 R Stan cewki przekaznika 1 / Stan wejscia 1

1008-1015 Outx R Stan cewki przekaznika x / Stan wejscia x dla x=1-8
HTTP GET

Moduty Lantick majg mozliwos¢ sterowania za pomocg protokotu HTTP. Polega to na tym, ze w zaleznosci od
aktualnego stanu urzgdzenia, mozna wysyta¢ odpowiednie komendy protokotu HTTP, na ktére zareaguje modut. Aby
odczyta¢ aktualny stan modutu mozna w przegladarce internetowej odwotac sie do podstrony np.
http://192.168.111.15/stat.php.

Stan modutu jest réwniez dostepny przez strone: htttp://IPurzadzenia/status.xml.Zasob status.xml stuzy
tylko do odczytu i nie wymaga hasta dostepu. W pliku status.xml nie jest wyswietlana nazwa urzadzenia.

Plik XML zawiera wszystkie istotne informacje:

<response>
<prod_name>Lantick-PE-2-2</prod_name>
<user_name>
<out>0000000000000001</0ut>
<0N>0000000000000001</0Nn>
<in>0000000000000000</1in>
<counter1>166</counteri1>
<counter2>7</counter2>
<counter16>1</counter16>
<insim/>

</response>



Sekcja
<prod_name>
Lantick-PE-2-2:
</prod_name>

<user_name/>

<0ut>0000000000000001</0ut>

<0n>0000000000000001</0n>

<in>000000000000BBBB</in>

<counteri1>0</counteri>

<counterx>0</counterx>

Opis

Typ modutu

Nazwa modutu zdefiniowana przez uzytkownika

Aktualny stan wyjs¢ (Zatgczone/Wytgczone)
W tym przypadku wyjscie OUT1 jest aktywne.

Stan wyjs¢ (zatgczony tryb)

Stan wejscia (Aktywne/Nieaktywne)

Wejscia licznikowe dla x=1-16



Polecenie

http://adres_ip/stat

http://adres_ip/stat

http://adres_ip/stat

http://adres_ip/stat
set=87654321

http://adres_ip/stat

http://adres_ip/stat

.php?on=x

.php?off=x

.php?inv=x

.php?

.php?cnt=x,y

.php?

on=x&ton=y&toff=z&astab

http://adres_ip/stat

on=x&bistab

http://adres_ip/stat

on=x&ton=y&toff=z

http://adres_ip/stat

rollup=x

http://adres_ip/stat

rolldown=x

http://adres_ip/stat

rollus=x

.php?

.php?

.php?

.php?

.php?

W module Lantick zastosowano rozwigzanie przeznaczone do sterowania roletami. Dostepne komendy HTTP GET:

Opis

Zatgczenie wyjscia. x= numer wyjscia

Wytgczenie wyjscia. x= numer wyjécia

Zmiana stanu wyjscia na przeciwny. x= numer wyjscia

Ustawienie wszystkich wyjs¢. Mozliwe opcje:
1 — wiaczenie

0 — wytgczenie

n — zmiana stanu na przeciwny

- — bez zmiany stanu

Ustawienie wejscia licznikowego x= numer wejscia licznikowego, y-
wartosé

PE-2-2 x=3,4

PE-4-4 x=5,6,7,8

PE-0-8 x=1-8

PE-0-16 x=1-16

Ustawienie wyj$cia na tryb astabilny (cyklicznie wtgczane i wytgczane
wyjscie). x= numer wyjscia
y- czas zatgczenia

z- czas wylgczenia

Ustawienie wyjscia na tryb bistabilny x= numer wyjscia

Ustawienie wyjscia na tryb timebased (jednorazowe opdznienie
zatgczenia na okreslony czas). x= numer wyjscia
y- czas zatgczenia z- opdznienie zatgczenia

Podniesienie rolety, gdzie x= numer rolety
PE-2-2 x=1

PE-4-4 x=1,2

PE-8-0 x=1,2,3,4

PE-16-0 x=1,2,3,4,5,6,7,8

Opuszczenie rolety. x= numer rolety jak wyzej

Podniesienie rolety i stop. x= numer rolety jak wyzej



http://adres_ip/stat.php?rollds=x Opuszczenie rolety i stop. x= numer rolety jak wyzej

http://adres_ip/stat.php?rollstop=x Zatrzymanie rolety. x= numer rolety jak wyzej
Polecenie Opis
http://adres_ip/stat.php? Otwieranie rolety — Stop — Zamykanie rolety x= numer rolety
rollgate=x
http://adres_ip/stat.php? Otwarcie rolety. x= numer rolety
rollpos=x,y y- wartos$¢ procentowa otwarcia
PE-2-2 x=1
PE-4-4 x=1,2
PE-8-0 x=1,2,3,4

PE-16-0 x=1,2,3,4,5,6,7,8

Dotyczy tylko modutéw Lantick
posiadajgcych wejscia cyfrowe

http://adres_ip/stat.php?c2o_on=x Wystanie ramki zdefiniowanej w zaktadce Comm20ther (numeracja
kanatéw od 0) dla ramki On. x= numer kanatu

http://adres_ip/stat.php? Wystanie ramki zdefiniowanej w zaktadce Comm20ther (numeracja
c2o_off=x kanatéw od 0) dla ramki Off. x= numer kanatu
http://adres_ip/stat.php? Wystanie ramki zdefiniowanej w zaktadce Comm20ther (numeracja
c20_hon=x kanatéw od 0) dla ramki Hold On. x= numer kanatu
http://adres_ip/stat.php? Wystanie ramki zdefiniowanej w zaktadce Comm20ther (numeracja
c20_hoff=x kanatéw od 0) Dla ramki Hold Off. x= numer kanatu

Przyktady sterowania modutem z wykorzystaniem protokotu HTTP;

1. Zatgczenie wyjscia przekaznikowego OUT2: http://192.168.111.15/stat.php?on=2

2. Zmiana stanu wyjscia przekaznikowego OUT1 na przeciwny: http://192.168.111.15/stat.php?inv=1
3. Wytaczenie wyjscia przekaznikowego OUT2: http://192.168.111.15/stat.php?off=2

4. Zataczenie wyjscia 1; zanegowanie 2: http://192.168.111.15/stat.php?set=000000n1

5. Ustawienie wartosci licznika na 1234 dla kanatu 3: http://192.168.111.15/stat.php?cnt=3, 1234

6. Wystanie ramki zdefiniowanej w Comm20ther dla Hold On kanatu 5: 192.168.111.15/stat.php?c20_hon=4



Opis protokotu komunikacji TCP/UDP/IP

Ramka danych dla portu TCP/UDP 9761.

Mr

gﬁ bajtu 1 2 3 4 o (3 T 8 9 10 11
W £
=
o Hha;rj;a sSOF | eMD Cl?ee-lln Dﬁlta Dgta D%ta Dita Dgtﬂ Dgta D?ta cre | zwraca
i} on/ Stan
= Mode TOM | TON | TOFF| TOFF
-
@ O dec 15 1 0-7 3 Off po | CRC QoK
E% [1-3] [0-1] LSE | MSE | LSBE | MSE whacz.
= =
i Mode TOM | TON |TOFF| TOFF
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* Chx zwraca 2 bajty:
1 — stan wyjscia,
2 — stan coil lub wejscia.

Opis Wartos¢ Znaczenie
On/Off 0 Off

1 On
Mode 1 Bistabilny

2 Astabilny

3 1- wyzwolenie
CRC Suma bajtow

Modut standardowo nastuchuje na porcie TCP/UDP 9761. Przyktadowe ramki:

Zatgczenie wyjscia #1 w trybie static

hex QOIS 0x01 0x00 0x01 0x01 0x00 0x00 0x00 0x00 0x00 0x12

151011060600 18
OxOF O0x01 0x00 0x01 Ox01 Ox00 Ox00 O0x00 Ox00 Ox06 B6x12

Wytgczenie wyjscia #1

[T 15 1 0 1 0 0 0 0 0 0 17

IS8l OXOF  0x01 | 0x00 |O0x01 | O0x01  0x00 | 0x00 |0x00 |0x00 | 0x00  Ox11

1510106606060 17
OxOF 0x01 Ox00 Ox01 Ox00 0x00 Ox00 Ox00 Ox00 Ox66 O6x11

Pobranie wartosci licznika wejscia #2

[T 15 12 1 0 0 0 0 0 0 0 28

hex Ro3 \Oxoc \0x01 \Oxoo \0x00 \Oxoo \Oxoo \Oxoo \0x00 \Oxoo \0x1c \

1512 1 000600 0 28
OxOF 0x0C Ox01 Ox00 Ox00 Ox00 Ox00 Ox00 Ox00 Ox66 B6x1C



Ustawienie licznika na wejsciu licznikowym #2 na warto$¢ 100

dec HE 10 1 100 0 0 0 0 0 0 126

e 0x0F ‘OXOA ‘0){01 ‘Ox64 \Oxoo ‘OXOO ‘OXOO \oxoo \0x00 \Oxoo ‘Ox?E \

15 10 1 100 6 6 6 0 © O 126
OxOF OxOA Ox01 Ox64 Ox00 0x00 Ox00 O0x00 Ox00 Ox00 OX7E

Protokot TCP/UDP w sterowaniu programowym

Urzadzenia Lantick mozna sterowaé programowo przez protokét TCP/UDP, stosujgc komendy tekstowe. Modut
nastuchuje na porcie 9761. Obstugiwane sg wszystkie komendy dostepne przez protokét HTTP GET.

Na stronie WWW urzadzenia, nalezy przej$¢ do zaktadki Administration po czym zaznaczy¢ opcje Enable Program

Access i zatwierdzi¢ przyciskiem Save.

Na port 9761 nalezy wystac cigg znakéw zaczynajacych sie od *?" wraz z odpowiednig komenda.

E Przyktady

?set=1110n01n — Wysterowanie wszystkich wyjs¢ jednoczesnie. Wyjscia nr 2, 6, 7 i 8 zostang wigczone. Wyjscianr 1
4 zmienig swoj stan na przeciwny, natomiast wyjscia nr 3 i nr 5 zostang wytgczone.

2on=7 — Wigczenie wyjscia nr 7.

?on=4&bistab — Ustawienie wyjscia nr 4 na tryb Bistabilny oraz wtgczenie tego wyjscia.

?0n=2&ton=1200&toff=6000 — Ustawienie wyjscia nr 2 na tryb TimeBased oraz wtgczenie wyjscia nr 2 po uptynieciu 10
minut (6000 * 0,1sek) na czas 2 minut.

?rolldown=1 — Opuszczenie rolety numer 1.

?rollgate=3 — Podnoszenie rolety nr 3 — Zatrzymanie rolety — Opuszczanie rolety.

Przyktady zastosowania

Przyktad konfiguracji potagczenia mostowego miedzy dwoma modutami Lantick

Cel: Skonfigurowanie dwéch modutéw Lantick do wspétpracy, gdzie jedno urzadzenie dziata jako nadajnik, a drugie
jako odbiornik, z potgczeniem przez port TCP/IP.

Instrukcja wykonania
Konfiguracja pierwszego modutu (nadajnika):

« Dla pierwszego urzadzenia, ktore bedzie petni¢ role nadjnika, ustaw adres IP: 192.168.111.15

o Wejdz w zaktadke Administration i w polu Destination IP ustaw adres IP sterownika (pierwszego modutu), czyli

192.168.111.16

e W polu Port ustaw wartosé: 9761




Destination Client Settings

Name Value Description

Address of other device to
Destination IP 19216811116 communicate (1 to 1 TCP
connection)

Destination Port 9761 Port to communicate

e W zaktadce Channel, przejdz do Channel 1 i ustaw w polu Dest wartos¢ dest 1

@ Informacja

Oznacza to, ze Wejscie 1 w module 192.168.111.15 bedzie odpowiedzialne za wyzwolenie Wyjscia 1 w module
192.168.111.16.

» Nastepnie, w zaktadce Channel, przejdz do Channel 2 i ustaw w polu Dest warto$¢ dest 2

@ Informacja

Oznacza to, ze Wejscie 2 w module 192.168.111.15 bedzie odpowiedzialne za wyzwolenie Wyjscia 2 w module
192.168.111.16.

Konfiguracja drugiego modutu (odbiornika):

Dla drugiego urzadzenia ktére bedzie petni¢ role odbiornika, ustaw adres IP 192.168.111.15
Testowanie dziatania

Po skonfigurowaniu obu modutéw, przejdz do testowania:

o Wyzwdl Wejscie 1 w module 192.168.111.15 (np. za pomoca przycisku lub zewnetrznego sygnatu),

e Sprawdz, czy Wyjscie 1 w module 192.168.111.16 zostato aktywowane,

» Wyzwdl Wejscie 2 w module 192.168.111.15 i sprawdz, czy Wyj$cie 2 w module 192.168.111.16 zostato
aktywowane.

Podsumowanie dziatania

Dzieki tej konfiguracji, po wyzwoleniu wej$é w module 192.168.111.15, odpowiednie wyj$cia w module
192.168.111.16 zostang automatycznie aktywowane, co umozliwia tatwe potgczenie dwdch urzadzen w systemie
automatyki.



& Wskazéwka

Do przetestowania dziatania uktadu mozesz wykorzystaé tryb symulacji wpisujac w przegladarce:
http://nr_ip/stat.php?insim=1

Opis

Potgczenie mostowe miedzy dwoma modutami Lantick pozwala na tworzenie ztozonych systemoéw automatyki, w
ktérych jedno urzadzenie steruje wyjsciami na podstawie sygnatéw otrzymanych z drugiego urzadzenia. Dzieki tej
konfiguracji urzadzenia mogag wspétpracowac w sposob bezprzewodowy lub przewodowy, umozliwiajgc
automatyczne aktywowanie wyjs¢ w odpowiedzi na zewnetrzne sygnaty wejsciowe.

IN-1 IN-2 ouT-1 OouT-2

G G

L

—>

192.168.111.16
192.168.111.15 LAN /

Lantick PE-2-2 INTERNET Lantick PE-2-2

Przyktad podtaczenia silnika rolety do modutu PE-2-2

Cel: Sterowanie roletg za pomoca urzgdzenia Lantick PE-2-2, przy uzyciu przekaznikow do otwierania i zamykania

rolety. Konfiguracja obejmuje rowniez ustawienie czasu petnego ruchu (Full Move Time), ktory jest kluczowy do
prawidtowego dziatania systemu.

Instrukcja wykonania

1. Podiaczenie silnika rolety do modutu PE-2-2:
o Upewnij sie, ze silnik rolety jest prawidtowo podtgczony do urzgdzenia Lantick PE-2-2,
« Silnik rolety musi by¢ podtagczony do odpowiednich wyjsé przekaznikowych w module, np. do Wyjscia 1 i
Wyjscia 2,

» Wyjscie 1 bedzie odpowiada¢ za otwieranie rolety, a Wyjscie 2 za jej zamykanie.



2. Konfiguracja czasu petnego ruchu rolety:
e W panelu sterowania urzagdzenia PE-2-2, przejdz do zaktadki Channel Configuration,
o Wybierz odpowiedni kanat (np. Kanat 1) odpowiadajacy za sterowanie roleta,

o Okresl Full Move Time — czas potrzebny na petne otwarcie lub zamkniecie rolety. Na przyktad, jesli roleta ma
petny ruch w czasie 30 sekund, ustaw Full Move Time na 30 sekund (3000 ms).

Channel 1&2 -CH 1

MName Value Description
MName |CH 1 | 0..15 characters
Output mode |Shutler V| Output mode

) x 0.15 (ie. 15 means 1,5
Full move Time second)

. x 0.15 (ie. 15 means 1,5
Half mowve Time second)

Save

Testowanie dziatania

Po wprowadzeniu ustawien, sprawdz, czy roleta dziata poprawnie. Powinna sie otworzy¢ po uptywie 30 sekund, a po
kolejnym 30 sekundowym okresie zamknac¢.

Jesli roleta dziata poprawnie, mozesz zmieni¢ czasy ruchu i opdznienia, aby dostosowac je do swoich potrzeb.
Podtaczenie sygnalizatora lub dodatkowych urzadzen

Mozesz rowniez podtgczyc sygnalizator do wyjscia, aby otrzymywaé powiadomienia, gdy roleta osiggnie petne
otwarcie lub zamkniecie.

Opis

Funkcja sterowania roletami w systemach automatyki domowej za pomocg modutu PE-2-2 umozliwia precyzyjne
kontrolowanie ruchu rolet. W przypadku tej funkcji kluczowe jest odpowiednie ustawienie czasu petnego ruchu (Full
Move Time), ktéry zapewnia synchronizacje dziatania przekaznikéw z czasem potrzebnym do petnego otwarcia lub
zamkniecia rolety.

Modut Lantick PE-2-2 sprawia, ze sterowanie roletami moze by¢ w petni zautomatyzowane, a system mozna tatwo
dostosowac do indywidualnych potrzeb uzytkownika, uwzgledniajgc rézne czasy opdznienia, otwierania i zamykania.

Monitorowanie komunikacji miedzy dwoma urzadzeniami Lantick w systemie alarmowym za
pomoc3 funkcji Comm Monitor

Cel: Uzycie funkcji Comm Monitor do monitorowania, czy urzgdzenie Lantick odpowiedzialne za alarmy odbiera
sygnaty z centrali alarmowej. W przypadku braku odbioru sygnatu, urzadzenie uruchamia sygnat alarmowy (np.
dzwonek).

Instrukcja wykonania:



Potaczenie urzadzen Lantick:

» Upewnij sig, ze oba urzadzenia Lantick sg potagczone w tej samej sieci lokalnej,
» Urzadzenie 1 (np. 192.168.111.15) jest podtgczone do systemu alarmowego,
o Urzadzenie 2 (np. 192.168.111.16 ) petni role odbiornika, ktéry bedzie monitorowat komunikacje z urzadzeniem

1.

Konfiguracja Comm Monitor na urzadzeniu 2:

Zaloguj sie do panelu sterowania urzadzenia 2 przez przegladarke internetowa, wpisujac adres IP (np.
http://192.168.111.16),

Przejdz do zaktadki Administration,

» Zaznacz opcje Enable Program Access (aby umozliwi¢ dostep programowy):

Meeded by TCPrel and 1 to 1 TCP

Enable Program Access connection {Destination Client).

Nastepnie w zaktadce Channel w wierszu output mode wybierz opcje Comm Monitor,

Wybierz kanat (np. kanat 4), na ktérym urzadzenie bedzie monitorowa¢ komunikacje.
Ustawienie parametrow monitorowania:

» Ustaw czas oczekiwania na brak ramki na 30 sekund (domysIny czas),

» Jesli urzadzenie 2 przez 30 sekund nie odbierze zadnej ramki z urzadzenia 1 (np. centrala alarmowa nie wystata
informacji), urzadzenie 2 automatycznie uruchomi sygnat alarmowy na kanale 1.

Channel 1-CH 1

Name Value Description
Mame |CH 1 | 0..15 characters
Output mode |Cumm Monitor V| Output mode

| Selected channel for

Channel for monitor monitoring, ie. 1,3,5

i -p-
—

Timeout Transmission timeout [s]
Power on state Off w
Invert out O Invert output state (NO-=NC)

Save

Podtaczenie sygnalizatora

Mozna podtgczy¢ sygnalizator (np. dzwonek lub lampke sygnalizacyjng) do wyjscia kanatu 1 urzadzenia 2, aby
zosta¢ powiadomionym o problemie z komunikacja.

Opis



Funkcja Comm Monitor jest idealna w systemach alarmowych, gdzie niezawodnos¢ komunikacji miedzy
urzadzeniami jest kluczowa. Jesli urzadzenie odbierajgce nie dostaje sygnatéw przez okreslony czas (np. 30
sekund), uruchamia alarm lub inne urzgdzenia powiadamiajgce o awarii potgczenia.

Sterowanie oswietleniem i roletg w pokoju goscinnym z wykorzystaniem Lantick i KNX

Cel: Zaprojektowanie sterowania o$wietleniem oraz roletg w pokoju goscinnym przy uzyciu dwéch modutéw Lantick
oraz systemu KNX. Wtacznik nascienny monostabilny umozliwia zarzagdzanie swiattem i roletg w zaleznosci od
rodzaju nacisniecia.

Instrukcja wykonania:

1. Skonfiguruj wejscia w Lantick 0-8:
2. W zaktadce Comm20ther, skonfiguruj:
e Channel 3: przypisz grupe KNX 1/1/1 do funkcji Off 0,
e Channel 3: przypisz grupe KNX 1/1//2 do funkcji Hold On 0.

Function Protocol P Port KNX Group Frame Try!
offo [KNX ~] |[0.000 |0 | | A | ‘ Tyl

Function | Protocol | P | Port ‘ KNX Group | Frame Try!
Hold On 0 [KNX ~| |[o.000 ||[o | [z | ‘ ‘ Tryl




1. Skonfiguruj wyjscia w Lantick 8-0:

2. W zaktadce Channel ustaw kanat 1 w tryb bistabilny.

Name Value Description
Name |CH 1 | 0..15 characters
Output mode | Bistable ~ | Output mode

' ¥ 0.1s {ie. 15 means 1,5
Time On second)

, % 0.15 {ie. 15 means 1,5
Time Off sec{md]
Power on state
Invert out 0 Invert output state (NO-=NC)

Save

o W zaktadce Comm20ther, skonfiguru;:
e Channel 1: przypisz grupe KNX 1/1/2 do funkcji On Control.
e Channel 2: przypisz grupe KNX 1/1/1 do funkcji Invert.

Channel Out 1 [CH 1]

REENIEICH 31771255 |
Function Group 1 Group 2 Group 3 Group 4

on (DPT 1.001) [oroi0 | | [0 | | [ororm | | [oroi0 ]
Off (DPT 1) [oio0 | | [oror0 | | [oroio | | Jororo |
Invert (DPT 1.012) [o/0/0 | | [or0r0 | | [or00 | | [or00 ]
Time [o/0i0 ] | [of0r0 ] | [or0i0 ] | [or0r0 ]
On Control (DPT 2.001) [1nr2 | | [or00 | | [ofor0 | | [or0i0 ]
Off Control (DPT 2) [o/0/0 | | [or0r0 | | [or00 | | [or0i0 ]
Invert Control (DPT 2.012) [oroi0 | | [oro0 | | [ororo | | [ororo ]
Scene Control (DPT 18.001) [o/00 | | [oror0 | | [oo0 | | [oro0 ]

Channel Out 2 [CH 2]

ReadState: FIIZ 0N
Function Group 1 Group 2 Group 3 Group 4

On (DPT 1.001) [oi0/0 | | [oror0 | | [oi0io | | [or0i0 ]
Off (DPT 1) [ororo | | [oror0 | | [orom0 | | [oroi0 |
Invert (DPT 1.012) [1111 | | [or00 | | [oror0 | | [or0i0 ]
Time [o/0/0 | | [oro0 | | [oror0 | | [oro0 ]
On Control (DPT 2.001) [oo0 | | [oro0 | | [ororo ] | [o0i0 ]
Off Control (DPT 2) [o/00 | | [0l | | [orora ] | [0/ ]
Invert Control (DPT 2.012) [o/o0 ] | [or00 | | [oror0 | | [o00 ]
Scene Control (DPT 18.001) [o/0/0 | | [oro0 | | [oror0 | | [oro0 ]




Zasada dziatania systemu

1. Krotkie nacisniecie wigcznika:

2. Wyzwala funkcje Off 0, co powoduje wystanie sygnatu do grupy KNX 1/1/1,

3. Lantick 8-0 zmienia stan wyjscia nr 2 (o$wietlenie), wtgczajac lub wytgczajgc swiatto w pokoju goscinnym.
4. Przytrzymanie wiacznika:

5. Wyzwala funkcje Hold On 0, co powoduje wysytanie sygnatu do grupy KNX 1/1/2,

6. Lantick 8-0 steruje wyjsciem nr 1 (roleta), naprzemiennie zamykajgc lub otwierajac rolete w pokoju goscinnym.

& Wskazéwka

Mozesz dostosowaé czas, przez jaki wigcznik musi byé przytrzymany aby aktywowaé funkcje Hold On. W tym celu
przejdz do zaktadki Channel i zmierh warto$¢ parametru C20 HoldOn time na kanale trzecim.

¢ Wskazéwka

Do przetestowania dziatania uktadu mozesz wykorzystac tryb symulacji wpisujac w przegladarce:
http://nr_ip/stat.php?insim=1

Komunikacja jeden do wielu/wiele do jednego z zabezpieczeniem przed utrata tagcznosci

Cel: Sterowanie wieloma modutami wyj$ciowymi przy uzyciu jednego modutu wejsciowego. W przypadku braku
potgczenia z modutem sterujgcym, moduty z wyjsciami wytgczg sie po uptywie zadanego czasu.

Instrukcja wykonania:
Potaczenie urzadzen Lantick:

» Upewnij sig, ze oba urzadzenia Lantick sg potgczone w tej samej sieci lokalnej.

e Urzadzenie 1 — Lantick PE-0-8 — petni funkcje urzadzenia nadrzednego, do ktérego podtgczony jest przycisk
bistabilny. Wtgczenie/wytaczenie przycisku ma spowodowac zatgczenie/wytgczenie wyjs¢é w obu modutach
wyjsciowych.

e Urzadzenia 2 i 3 — Lantick PE-2-2 — urzadzenia podrzedne. W sytuacji zaniku komunikacji pomiedzy
urzgdzeniami 2, 3 a modutem nr 1, po uptywie 10s ma nastgpi¢ automatyczne wytgczenie wszystkich wyjsc¢.

Konfiguracja modutu nr 1:

o Zaloguj sie do panelu sterowania urzagdzenia nr 1 przez przegladarke internetowg, wpisujac adres IP (np.
http://192.168.111.15),

e Przejdz do zaktadki Administration,

e Zaznacz opcje Enable C20 Module,



Enable Multicast P2ZP
Enable Comm20Other Module communication. Lantick must be
restarted after change.

o W gornej czesci ekranu pojawi sie monit informujgcy o koniecznosci resetu urzadzenia. Nalezy klikng¢
podswietlony przycisk,

» W zaktadce Channel, dla Channel 1 wprowadz nastepujgce ustawienia:
e C20 HoldOn time - 0,
e C20 Repetition — 4.

Channel 1-CH 1

Mame Value Description
Mame |CH 1 | 0..15 characters
Destination channel Dest-Off v Select destintation channel in

1 to 1 TCP connection

Comm20ther: Time for enable
HoldX commands. x0.1s
(default 5)

C20 HoldOn time

Comm20ther: Repeat frame

€20 Repetition time [s]. To disable write 0.

L

Counter input filter Off » Input transient filter

Invert in ] Invert input state (NO-=MNC)

Save

& Wskazéwka

Dla wiekszej niezawodnosci systemu zaleca sie ustawienie C20 Repetition na wartosé ok. 2,5 raza mniejsza, niz czas
do dezaktywacji wyjsé.
np. 20s = C20 Repetition: 8

o W zaktadce Comm20ther > Channel In 1, dla fukcji On 0 wybierz protokét KNX, przypisz grupe 1/1/1, wprowadz
ramke danych \x01\x00\x64

@ Wyjasnienie sktadni

\x01 — Zatgczenie przekaznika na ustalony czas.
\x80\x64 — 100 w HEX (10s w jednostkach 0,1s)




& Wskazéwka

W wypadku stwierdzenia niepoprawnej sktadni ramki danych, nalezy klikna¢ przycisk Toggle Frame Format u géry
strony.

 Dla funkcji Off 0 wybierz protokét KNX, przypisz grupe 1/1/2, wprowadz ramke \x@1

Channel In 1 [CH 1]

ReadsState: ElIFECN
Function Protocol IP Port KNX Group
ono [KNX v |[0000 | | [o | | [Fn | | [\x@1\xe0\x64
on1 [Disable  ~| | [0.0.0.0 || |0 | | [or010 |
Function Protocol IP Port KNX Group
off 0 [KNX v |[0000 | | [o | | [z | | |@t
off 1 [Disable  ~| |[0.0.0.0 || |0 | | [o/00 |
& Wskazéwka
Po dokonaniu zmian, nalezy je zapisaé przyciskiem Save

Konfiguracja modutéw nr 2i 3
o Zaloguj sie do paneli sterowania urzgdzen 2 i 3 przez przegladarke internetowg, wpisujac ich adresy IP (np.
http://192.168.111.16, http://192.168.111.17),
e Przejdz do zaktadki Administration,

e Zaznacz opcje Enable C20 Module,

Enakble Multicast PZP
Enable Comm20ther Module communication. Lantick must be
restarted after change.

o W gérnej czesci ekranu pojawi sie monit informujgcy o koniecznosci resetu urzadzenia. Nalezy klikngé
podswietlony przycisk,

o W zaktadce Comm20ther > Channel Out 1, dla funkcji Off (DPT 1) przypisz grupe 1/1/2,

 Dla funkcji Time przypisz grupe 1/1/1.



Channel Out 1 [CH 1]

ReadState: Bl

Function Group 1
On (DPT 1.001) [o/0/0 |
off (DPT 1) [1/172 |
Invert (DPT 1.012) [0/0/0 |
Time [1/1/1 |
On Control (DPT 2.001) [0/0/0 |
Off Control (DPT 2) [0/0/0 |
Invert Control (DPT 2.012) [0/0/0 |
Scene Control (DPT 18.001) [0/0/0 |

& Wskazéwka

Po dokonaniu zmian, nalezy je zapisa¢ przyciskiem Save

Ustawienia fabryczne, backup

Przywrdécenie ustawien fabrycznych

Aby przywrécié ustawienia fabryczne urzadzenia, nalezy przytrzymac przycisk RESET przez 10 sekund. Przycisk
znajduje sie na obudowie urzadzenia:

o W modelach 4-4, 0-8, 8-0, 0-16 oraz 16-0 przycisk RESET znajduje sie na przednim panelu urzgdzenia (ikona
klucza).
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o W modelach 2-2, 0-4 przycisk znajduje sie w gornej czesci urzadzenia, obok ztgcza zasilania.

e W modelach 0-1, 1-0, 1-1 przycisk znajduje sie w dolnej czesci urzadzenia, obok portu Ethernet.

Po wykonaniu powyzszych czynnosci urzgdzenie ustawi nastepujgce parametry:

Adres IP: 192.168.111.15

» Maska IP: 255.255.255.0

Uzytkownik: admin

¢ Hasto: admin00

Backup / Przywrdcenie ustawien uzytkownika
Aby zapisa¢ ustawienia uzytkownika, wystarczy z zaktadki Backup pobrac plik:

1. Kliknij przycisk Download w sekcji Backup.

2. Zapisz plik na dysku.

Administration
TN pDownload

Click h o download settings file.

Przywrdcenie ustawien:

1. Wybierz plik backup.bin.

2. Kliknij przycisk Upload, aby przywréci¢ zapisane ustawienia.

Upload

Select File: Przeglgdaj... | Mie wybrano pliku.



Gwarancja i odpowiedzialnos¢ producenta

Ostrzezenie

Producent udziela dwuletniej gwarancji na urzadzenie oraz zapewnia serwis pogwarancyjny przez okres 10 lat od daty
wprowadzenia urzadzenia na rynek. Gwarancja obejmuje wszystkie wady materiatowe i produkcyjne

Producent zobowiazuje sie do przestrzegania umowy gwarancyjnej, jezeli spetnione sg nastepujgce warunki:

« Wszystkie naprawy, zmiany, rozszerzenia oraz kalibracje urzadzenia wykonywane sg przez producenta lub
autoryzowany serwis,
» Sieciowa instalacja zasilajgca spetnia warunki obowigzujgcych w tym wzgledzie norm,
« Urzadzenie obstugiwane jest zgodnie z zaleceniami przedstawionymi w niniejszej Instrukcji,
e Urzadzenie uzywane jest zgodnie z przeznaczeniem.
Producent nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za konsekwencje wynikte z nieprawidtowej instalaciji, niewtasciwego

uzytkowania urzadzenia, nieprzestrzegania instrukcji obstugi oraz przeprowadzania napraw przez osoby
nieposiadajgce uprawnien.

Ostrzezenie

W urzadzeniu nie ma zadnych czesci, ktére wolno uzytkownikowi samodzielnie wymieniac.

Warunki przechowywania, pracy i transportu

Urzadzenie powinno by¢ przechowywane w pomieszczeniach zamknietych, w ktérych atmosfera jest wolna od par i
srodkow zracych oraz:

o Temperatura otoczenia od -30°C do +60°C,
o Wilgotnos$¢ od 25% do 90% (niedopuszczalne skroplenia),

 Cisnienie atmosferyczne 700 do 1060 hPa.
Urzadzenie przeznaczone jest do pracy w nastepujacych warunkach:

o Temperatura otoczenia od -10°C do +55°C,
e Wilgotnos¢ od 30% do 75%,

 Cisnienie atmosferyczne 700 do 1060 hPa.
Zalecane warunki transportu:

o Temperatura otoczenia od -40°C do +85°C,
» Wilgotnos¢ od 5% do 95%,

o Cisdnienie atmosferyczne 700 do 1060 hPa.



Instalacja i uzytkowanie urzadzenia:

e Modut powinien by¢ obstugiwany zgodnie z zaleceniami przedstawionymi w dalszej czesci instrukcji.

Utylizacja i likwidacja

W przypadkuy, kiedy niezbedna staje sie likwidacja urzadzenia (np. po uptywie czasu jego uzytkowania), nalezy
zwréci¢ sie do producenta lub przedstawiciela producenta, ktérzy zobowigzani sg do wtasciwej reakciji, tzn. odbioru
urzadzenia od uzytkownika. Uzytkownik moze sie réwniez zwrdci¢ do firm zajmujacych sie utylizacjg i/lub likwidacja
urzadzen elektrycznych lub sprzetu komputerowego. W zadnym wypadku nie nalezy umieszczaé urzadzenia wraz z
innymi odpadkami.



